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1.1 Zakladni charakteristika

CCPU-03 je kompaktni mikropocitacova jednotka systému
PROMOS line 2 osazena rozhranim USB pro programovani
aplikaci v prostredi FRED, rozhranim Ethernet pro pfipojeni k
nadrazené Urovni fizeni a volitelné kanalem M-Bus pro pfipoje-
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ni inteligentnich méricich pristrojd, napr. méricd tepla.
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Obr. 1: Pfipojovaci a ovladaci prvky CCPU-03

Jednotka je slozena ze tfi desek. Zékladni deska obsahuije ko-
munikacéni rozhrani véetné konektord, 8 logickych vstupl s
galvanickym oddélenim, 4 logické vystupy s polovodi¢ovymi
spinaci v¢etné pripojovacich svorkovnic vstupt/vystupd. Pro-
stfedni deska je procesorovy modul MCPU-01 s mikroproce-
sorem Toshiba TMP95C265 poskytujici dostatek vypocetniho
vykonu, velky objem paméti a tfi komunikacni linky. Se zéklad-
ni deskou je spojena prlichozimi konektory. Horni deska je
umisténa pod Stitkem (Celnim panelem) a obsahuje in-
dikaéni diody LED, konfigurac¢ni spinace, tladitko
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Obr. 2: Blokové schéma jednotky CCPU-03

* 1 sériovy kandl RS-422/485 s galvanickym oddélenim,
* fadi¢ sbérnice CAN.

1.2 Technické udaje

Procesor

* TMP95C265F, taktovaci kmitocet 24 MHz,

e 2 KB interni RAM,

* linearni adresovani 24 bitd (16 MB adresovy prostor),
* 4 kanaly DMA (bloky 64 KB, pamét, 1/0),

e 8x 8bit (4% 16bit) timer s moznosti prerusent,

e 2x 16bit timer s moZnosti preruseni,

e 3x asynchronni sériovy kanal.

Pamét
« statickd zalohovana RAM 1 MB,
¢ Flash EPROM 512 KB nebo 1 MB.

RTC
* obvod RTC zalohovany lithiovou baterif,
* presnost 5 ppm (lepsi nez 0,5 s/den).
WD
* interni WD procesoru s programovatelnou ¢asovou kon-
stantou (generuje INT),
* externi WD 1,6 s (generuje RESET).

8xAD

v v .. . Xc32XDA ’ 24 bit I/O ‘

RESET, fadi¢ sbérnice CAN a 2 tlaCitka A a B. S proce-
sorovym modulem je spojena plochym kabelem.
Svorky a konektory jsou umistény po obou stranach IMES-C26- P
krabi¢ky (viz obr. 1), blokové schéma CCPU-03 je na ’ 8 chan ’ 2 chan cs | FLASH
obr. 2 a blokové schéma procesorového modulu = comi 10 Lot A0 | L 077 controller|~—-Hocqia/1MB
MCPU-01 je na obr. 3. E__ / = f SRAM
Z uzivatelského hlediska jednotka nabizi: e n | I II SR

* 8 bipolarnich logickych vstup( s galvanickym od-

délenim a jednim spole¢nym vodic¢em, comz }j} RAM comp

* 4 logické vystupy 50 V / 100 mA (SSR spinag), - 8bit timer ’ 16-bit u ’ - ‘ <]:<

« 10 BaseT Ethernet, §Ri/22vzn/$5 EOAtimer fimer [~ Uref

e USB 1.1, RST

1 sériovy kanal RS-232 + volitelné M-Bus,
1 sériovy kanal RS-232,

WD, PFI RTC
i +

Obr. 3: Blokové schéma procesorového modulu MCPU-01
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Power fail
* komparator pro kontrolu napajeciho napéti,
» komparator pro kontrolu stavu baterie.

Komunikaéni rozhrani

e COMO - asynchronni RS-232, konektor RJ45,

e COM1 —asynchronni RS-422/RS485 s galvanickym oddeé-
lenim, vestavény méni¢ napajeni galvanicky oddélené
strany, konektor RJ45,

* COM2 - asynchronni RS-232 + M-Bus master s galvanic-
kym oddélenim, vestavény méni¢ napdjeni umozniuje pfi-
pojit az 40 slave jednotek bez nutnosti vnéjsiho napajeni,
Sroubovaci svorky,

* USB client 1.1 kompatibilni, konektor typu B,

* Ethernet 10 BaseT 10 Mbit/s, konektor RJ45,

* CAN 2.0A/B CANopen — moznost pfipojeni perifernich jed-
notek stavebnice PL2, konektor v ¢elnim Stitku.

Standardni vstupy / vystupy
* 8x logicky vstup 24 V s galvanickym oddélenim 1 500 V
AC se spolecnou svorkou (spole¢ny plus nebo minus),
* 4Xx SSR spina¢ 50 V /100 mA, spole¢ny minus, galvanic-
ké oddéleni 1 500 V AC.

Ostatni

* Napajeci napéti modulu 10 + 30V,

* Prikon max. 6 W,

* Rozsah pracovnich teplot -10 + 50 °C,

* Rozméry modulu (§xvxh) 106 x 90 X 73 mm,
 Kategorie prepéti I,

* Stupen znecisténi 2.

1.3 Pripojeni k vyvojovému prostiedi

Pro fyzické propojeni jednotky CCPU-03 s vyvojovym prostre-
dim je mozné pouzit libovolny port jednotky CCPU-03 (viz na-
staveni v systémovém menu v kap. 1.8).

Nejvyhodnéjsi se jevi pouzit kandl USB (kabel Cab-USB/
/A-B/1,8). Kanal USB je funkéni, jen probiha-li komunikace po
CANu. Tzn., neni-li v centrale nahran funkéni projekt (nap¥. no-
va centrdla z vyroby), musi byt k centrdle pfipojen termindl
CKDM. V pfipadé nouze Ize pfipaijit i libovolnou periferni jed-
notku s adresou 2, ale pouze pro nahrani projektu po USB!!!
Adresa 2 je standardné vyhrazena pro terminal CKDM.

5
C

fgrf’e’zg COMO (RS-232) a libovolny port

1 COM pocitace. Kabel do COMO
s konektorem RJ45 se skldda z re-
dukce DB9F-RJ45 (obj. ¢. El
% " 9262.00) a kabelu s konektory
50 RJ45 RJ45 na obou koncich a s kii-
O Zenym propojenim (obj. ¢&. El
DB9F 9272.xxx). Schéma zapojeni kabe-
lu je na obrazku 4. Také je mozné pouzit ziednodusené zapoje-
ni kabelu (tfivodi¢ové) podle obrazku vievo.
Tri asynchronni komunikaéni kanaly jsou vyvedeny v rliznych
rozhranich. Kandl COMO ma standardni rozhrani RS-232,
COM1 rozhrani RS-422/RS-485 s galvanickym oddélenim a

e
1]

PC redukce kfizeny kabel CCPU-03/21
EI9262.00 EI9272.202 XCPU, XCom
—~ DCD—= 1 7 2 >»>—DTR —=
—~ RxD—= 2 6 3 >—TxD =
> TxD—= 3 3 6 >—RxD
- DTR—= 4 2 7 >——nc
GND—= 5 4 5 GND
DSR—= 6 T—c 5 @«——— —m= 4 zj—
-+ RTS—= 7 1 8 »>—CTS -
—~ CTS—= 8 8 1 >RTS —=
RI—= 9 RJ45 RJ45 RJ45
DBOM DB9F RJ45

Obr. 4: Schéma zapojeni kabelu mezi COMO a PC

vestavénym napdjecim méni¢em. Oba kandly jsou vyvedeny
na konektory RJ45. Kandl COM2 je osazen rozhranim RS-232
avolitelné také rozhranim M-Bus. Vyvedeny jsou na Sroubova-
ci svorky. Rozhrani M-Bus je galvanicky oddélené, napajeni za-
jistuje vestavény vykonovy ménic, ktery dodava dostatec¢ny vy-
kon pro pfipojeni az 40 vnéjsich standardnich slave pfistrojd,
napf. méficud tepla.
Vestaveény kanal Ethernet 10BaseT umozriuje pfipojeni k tech-
nologickym sitim nebo pfimé pripojeni do sité internet. Pro lo-
kalni programovani je k dispozici kanal USB client. Pripojeni
vysokorychlostnim USB kanalem umozriuje nahravani aplikac-
niho programu a ladéniv on-line reZzimu s kratsi dobou odezvy
nez pfi pouziti asynchronni sérioveé linky.
Jako zdkladni vyvojovy prostredek slouzi nové grafické pro-
stfedi FRED pro PC. Vyvojové prostfedi umozriuje velmi efek-
tivni tvorbu béznych fidicich a regulaénich aplikacnich uloh
z pfedem pripravenych funkénich blokd. Je mozné i progra-
movani dialogovych a editaénich menu na ovladacim panelu
CKDM, komunikacnich sluzeb vcéetné uchovani archivnich
dat. K dispozici jsou programoveé prostredky pro sitové a inter-
netové pfipojeni.

Vyvojové prostiedi FRED je mozné pouzit pouze pro

jednotky s verzi firmware 3.020 a vys$si!!!

1.4 Celni panel CCPU-03

Na prednim panelu jednotky CCPU-03 (obr. 5) jsou umistény
v8echny nastavovaci prvky, indikaéni LED ukazuijici stav systé-
mu a stavy logickych vstupl a vystupl, konektor sbérnice
CAN a prehledné schéma svorkového pfipojeni jednotky.

CPU RUN ERR X7 6543210
]

v
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™ RsT + - RSRxTxSG + - ¥ T
T ADDR PWR Rszz W i
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® s CCPU-03 [eom] mcomo”@| L) Jﬂ’lﬂ’lglﬁ o

— 3536 37 38 39
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L 210U3210

PROMOS jine2 —Com— L—y—

Obr. 5: Pfedni panel CCPU-03

1.4.1 Konfiguraéni pfepinace
Jednotka obsahuje $est konfiguracnich prepinact ocislova-
nych 0 az 5.
Prepina¢ 1 (oznacen T) slouzi k pfipojeni zakon¢ovaciho od-
poru (terminatoru) sbérnice CAN. Terminator se pfipojuje pou-
ze v pfipadé, je-li zafizeni na sbérnici pfipojeno jako koncové
(nezalezi, je-li na zac¢atku nebo na konci — termindtory musf
byt zakon¢eny oba konce sbérnice). Neni-li zafizeni umisténo
jako koncové, musi byt terminator odpojen — pfesunutim pre-
pinace smérem dold (OFF). Defaultni nastaveni je ON (termi-
nator pfipojen).
Prepinac 2 (oznacen E) je urCen k pfipojeni binarnich vystupa.
Po odpojeni (pfesunuti pfepina¢e smérem dolt — OFF) vSech-
ny spinace rozepnou a stav vystupd je mozné sledovat pouze
na pfislusnych indika¢nich LED. Stavy vystupd jsou diodami
LED indikovany, ale SSR spinace nespinaji.
Prepinaci 3 aZ 6 (oznaceny ADDR) se voli adresa zafizeni pfi-
pojeného k prostfedi FRED pomoci portu USB jednotky
CCPU-03. Adresa mizZe byt v rozmezi 1 az 15 a musi byt
jedine¢nd v ramci sou¢asného pripojeni vice jednotek k jedno-
mu vyvojovému prostfedi FRED nebo dispecinku (Control-
Web). Mozné adresy jednotky v zavislosti na nastaveni prepi-
nacud 3 aZ 6 jsou uvedeny v tabulce:

CCPU-03
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Prepinac cislo Prepinac cislo
& 4 o @ Adresa & o 5 @ Adresa
OFF OFF OFF OFF| FRED ON OFF OFF OFF 8
OFF OFF OFF ON 1 ON OFF OFF ON 9
OFF OFF ON OFF 2 ON OFF ON OFF 10
OFF OFF ON ON 3 ON OFF ON ON 11
OFF ON OFF OFF 4 ON ON OFF OFF 12
OFF ON OFF ON 5 ON ON OFF ON 13
OFF ON ON OFF 6 ON ON ON OFF 14
OFF ON ON ON 7 ON ON ON ON 15

Stav prepinacd (adresa) se snimd pouze po resetu CCPU-03.
Je-li nutné provést zménu adresy jednotky, musi se po presta-
veni prepinacd jednotka resetovat. Adresu jednotky je mozné
nastavit také softwarové z prostredi FREDu. Ta je dostupna
pouze tehdy, je-li na jednotce pomoci prepinact 3 az 6 nasta-
vena adresa 0 (vSechny prepinace v poloze OFF). Adresa na-
stavend prepinaci ma prednost pfed adresou nastavenou soft-
warové z prostfedi FRED. Pred nastavenim adresy 0 musi byt
do jednotky z prostfedi FREDu zapsdna zvolend adresa. V
opacném pfipadé ma jednotka nedefinovanou (ndhodnou)
adresu.

Komunika¢ni adresy pro porty COM1 a COM2 se nastavuji
softwarové z prostfedi FRED pro kazdy port samostatnée. Déle
je mozné nastavit na jednom portu vice adres — pro kazdy pod-
porovany protokol jinou adresu, ktera se nastavi pouze v pfi-
padé, je-li vyZzadovana (napf. multimasterové propojeni vice
jednotek CCPU-03 protokolem Epsnet). Pokud jsou k portu
pfipojeny jen inteligentni snimace nebo méfice tepla (napf.
master-slave pfipojeni protokolem M-Bus), ve vétsiné pfipadd
neni potfeba adresu master jednotky nastavovat (pokud nenf
nekterou slave jednotkou vyzadovana).

1.4.2 Stavové LED

Stavoveé LED jsou dvé — RUN a ERR a indikuji momentalni cho-
vani systému. Kazda z obou diod je dvoubarevna (Cervend a
zelend, rozsvicenim obou barev vznikne barva Zlutd). Z mno-
ha moznych kombinaci barev a svitu (nesviti — blika — sviti) je
pouzito nasledujicich pét kombinaci:

* RUN i ERR sviti ZIuté — v jednotce nebézi viibec Zadny pro-
gram. Mdze znamenat poruchu jednotky.

* RUN sviti zelené, ERR sviti Cervené — systémové menu,
umozZnuje nastavovat nékteré systémové parametry jed-
notky, testovat vstupy a vystupy, cejchovat analogové
vstupy, atd. (blizsi popis je uveden v kap. 1.8).

* RUN nesviti, ERR sviti Cervené —v jednotce je zavedeno ja-
dro FREDu, ale neni nahrdna nebo nebézi uzivatelska
konfigurace, popf. probiha jeji download.

* RUN blika zelene, ERR sviti Cervené — bézi program, ale
jsou odpojeny vystupni SSR spinace.

* RUN blikd zelené, ERR nesviti — b&zi program, vystupni
SSR spinace pripojeny.

1.4.3 Indikace stavu vstupt a vystupt
Na prednim panelu jsou indikovany stavy logickych vstup( a
vystupd. Stav logickych vstup( je indikovan horni fadou zele-
nych LED diod. Jsou oznadeny X 7 az 0. Stav bindrnich vystu-
pU je indikovan pravou polovinou spodni fady zZlutych diod
oznacenych Y 3 az 0.

1.4.4 Indikace komunikace
Na prednim panelu jsou indikovdny stavy komunikace sério-
vych rozhrani Com 0 az 2 a USB. Stav je indikovan levou polo-
vinou spodni fady Zlutych diod oznaéenych Com 2, 1, 0, U.

1.4.5 Sbérnice CAN

Jednotka CCPU-03 mUizZe jako volitelnou ¢ast obsahovat sbér-
nici CAN. Tato sbérnice slouzi k pfipojeni vstupnich a vystup-
nich perifernich jednotek a ovliadaciho panelu (terminalu). Pro-
pojeni jednotek se provadi plochym desetizilovym kabelem

se zafiznutymi konektory PFL10 nebo propojovacimi mistky
InCo.

1.4.6 Ostatni prvky
Mezi tyto prvky patfi tlacitka A a B a tladitko RESET, které je
umisténo pod prednim panelem a je pfistupné pouze pomoci
nastroje (Sroubovaku). Na obrdzku 5 je schovana ¢ast zndzor-
néna ¢arkovaneg, pfistupna cast je vyCernéna. Tlacitka A a B
slouzi k prfechodu do systémového menu (viz kap. 1.8).

1.5 Logické vstupy a vystupy

1.5.1 Logické vstupy

Kompaktni jednotka CCPU-03 obsahuje osm bipoldrnich lo-
gickych vstupd 24 V, AC nebo DC, s galvanickym oddélenim
1500 V AC. Schéma zapojeni vstupnich obvodd je na obr. 6.
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Obr. 6: Schéma zapojeni logickych vstup(i
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Vstupni obvody umozriuji zvolit zapojeni se spole¢nym plu-
sem nebo minusem pro celou jednotku. Podle toho se
pouzivaji snimace s vystupem npn nebo pnp v rdmci celé jed-
notky. Pfipojit je mozné snimace tfidratové i dvoudratové s
vlastni spotfebou max. 0,5 mA.
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Obr. 7: Zapojeni vstupd se spoleénym minusem a plusem.

Schématické pripojeni snimact npn ke vstuptim CCPU-03 se
spole¢nym plusem pro celou jednotku ukazuje leva &dst
obr. 7, pfipojeni snimacl pnp ke vstupim CCPU-03 se spole¢-
nym minusem pro celou jednotku prava ¢ast ukazuje obr. 7.

1.5.2 Logické vystupy

Kompaktni jednotka CCPU-03 obsahuje Ctyfi logicke vystupy
se SSR spinaci 50 V/ 100 mA se spole¢nym minusem a galva-
nickym oddélenim 1500 V AC. Pro spinani sifovych spotrebi-
¢l nebo potreby vétsiho spinaného proudu je mozné pouzit
vnéjsi reléovy modul XBO-03. Pri spinani spotrebicl s induké-
nim charakterem je k oSetreni pfechodového jevu pouzita dio-
da pfipojend v zavérném sméru paralelné ke spotrebici.
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1.6 Sériové kanaly

Procesor obsahuje 3 sériové komunikacni kandly. Ty jsou
pres budice (COMO0 a COM2) a galvanické oddéleni (COM1)
pfivedeny na pfipojovaci konektory XC4 az XC6. Zapojeni ko-
nektor( jednotlivych sériovych linek je shrnuto do nasledujici
tabulky:

COMOo COM1 CcomM2

RS-232 RS-422/485 GO RS-232/M-Bus
1 RTS 1 +360 Q 1 napéjeni
2 nc 2 +TxD 2 CCPU-03
3 TxD 3 —TxD 3 RTS
4 4 4 RXD
5 GND 5 GND 5 TXD
6 RxD 6 —-RxD 6 GND
7 nc 7 +RxD 7 +MB
8 CTS 8 -360 Q 8 -MB

9 =

V tabulce ,nc“ znamena nezapojeny vyvod a +360 Q (resp.
-360 Q) znamena, Ze na vyvod je pres odpor 360 Q pfivedeno
+5V (resp. GND).

1.6.1 Kanal 0 - RS-232
Sériovy kanal 0 procesoru je vyuzit jako univerzalni asynchron-
ni linka s rozhranim RS-232. MizZe byt pouzit napf. pro spojeni
kompaktni jednotky CCPU-03 s pocitatem PC. Blokové sché-
ma zapojeni obvodu portu COMO je na obr. 8.

ComMo

XC4
o 1
O 2
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—0|4
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O 6
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cTs il 8
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Obr. 8: Blokové schéma zapojeni obvodu portu COMO

RTS

TXD I

1.6.2 Kanal 1 - RS-422/RS-485 s GO

Sériovy kanal 1 procesoru je vyuzit jako galvanicky oddélena
asynchronni linka s rozhranim RS-422. Spojenim signall
+RxD a +TxD ($picky 2 a 7) a signdld —RxD a-TxD ($picky 3 a
6) se ziska asynchronnirozhrani RS-485. Galvanické oddéleni
linky je 500 V AC. VyuZiti kandlu se predpokladd pro propojeni
vice fidicich jednotek PL2 (multimaster — podporuje protokol
Epsnet) nebo pro pfipojeni inteligentnich snimacd. Pripoijit Ize
centraly PROMOS RT, moduly SAM-xx, inteligentni snimace,
meéfice tepla a jiné pfistroje.

Na konektor XC5 (RJ45, Spicky 1 a 8) linky COM1 je vyvedeno
napdjeci napéti galvanicky oddélené strany pres odpory
360 Q. Toto napéti je ur¢eno pouze pro pripojeni zakoncova-
cich odport linky, nikoliv k napdjeni vnéjsich pfistrojd. Bloko-
vé schéma zapojeni obvodl portu COM1 je na obr. 9.

comt [ o

RXD sz1
18l 2
0l 3
TXD WE{ .
$—0s
O 6
RTS |1, B’
’T +V i ——O 8

TMP95C265F _y Pebe i vo

Obr. 9: Blokové schéma zapojeni obvodu portu COM1

Meni¢ pro napdjeni galvanicky oddélené strany

1.6.3 Kanal 2 - RS-232/M-Bus

Seriovy kanal 2 procesoru je vyuZit jako asynchronni linka s
rozhranim RS-232, kterda mUZe byt doplnéna rozhranim
M-Bus. Vyuziti kanalu se prfedpokladd predevsim pro pripoje-
ni inteligentnich snimacd, méfice tepla a jinych pfistroj. Blo-
kové schéma zapojeni obvod( portu COM2 je na obr. 10.
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-
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Obr. 10: Blokové schéma zapojeni obvodi portu COM2

1.7 Sbérnice CAN

v Jednotka CCPU-03 miize byt osazena ra-

Unap g g? di¢em sbérnice CAN (jako volitelny pr-
GND By o4 vek), zapojeni Spic¢ek konektoru je na ob-
cANH [ 5 6 rdzku vlevo. Tato sbérnice je urCena
— ] predevsim pro pfipojovani vstupnich a

CANL 77 g8l vystupnich jednotek CBI, CBO, CBIO,
o al CAIO, FCPU a ovladaciho panelu (termi-

nalu) CKDM stavebnice PL2.

Princip sbérnice CAN vyZaduije, aby kazdé zafizeni pfipojené
na jedno vedeni sbérnice mélo v rdmci této sbérnice jedine¢-
nou adresu. Proto kazda jednotka pfipojitelnd ke sbérnici
CAN obsahuje adresovy prepinac, kterym se nastavi adresa
jednotky. U stavebnice PL2 je rozsah adres 1 az 31. Adresy 2 a
16 jsou rezervovany pro terminal CKDM.

1.7.1 Pfenosové médium

Pro pfenos signalu se pouziva diferencidlni vedeni's charakte-
ristickou impedanci 120 Q. Ve stavebnici PL2 se standardné
pouziva rychlost 500 kbit/s.

prenosova rychlost [kbit/s]
A

1600 —f -~
1000

100+

10+

5 T \ >
10 100 1.000 10.000
délka vedeni [m]

Obr. 11: Zavislost pfenosové rychlosti na délce vedeni

Propojeni na vétsi vzdalenosti je nutné provést kroucenym pa-
rem. Linkové vodice se oznacuji CAN_L a CAN_H. Linka typu
sbérnice musi byt na obou koncich zakonéena odpory 120 Q.
Teoreticky dosazitelnou prenosovou rychlost v zdvislosti na
délce kabelu uvadi obr. 11, prakticky pouzitelnou délku vede-
ni uvadi tabulka:
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Prenosova rychlost Délka vedeni Nomin. délka bitu
1 Mbit/s 30 m 1us
800 kbit/s 50 m 1,25 us
500 kbit/s 100 m 2us |
250 kbit/s 250 m 4us
125 kbit/s 500 m 8 us
62,5 kbit/s 1000 m 16 us

Norma ISO 11898 pro linkové budice specifikuje maximalni
délku vedeni 1 km, pro vétsi vzdalenosti je nutné pouZit opako-
vace. Dovolena délka vedeni mize byt ddle ovlivnéna zpozdé-
nim reakce pfipojenych stanic, provoznitoleranci kmitoctu os-
cilatorGl jednotlivych stanic a snizenim amplitudy signdlu v
dudsledku sériového odporu vedeni. Prdrez signdlovych vodi-
¢U by proto nemél byt mensi, nez uvadi nasledujici tabulka:

délka pocet pfipojenych stanic

vedeni 32 64 100
100 m 0,25 mm?2 0,25 mm2 0,25 mm2
250 m 0,34 mm?2 0,50 mm2 0,50 mm2
500 m 0,75 mma2 0,75 mm2 1,00 mm?2

Celkovy odpor vedeni by nemél pfesahnout 21 Q pro 32 sta-
nic, 18,5 Q pro 64 stanic a 16 Q pro 100 stanic. Do celkového
odporu je nutno zapocitat také prechodovy odpor konektord,
svorkovych spojl atd.

1.7.2 Topologie sbhérnice

Bitova délka je rozdélena na ¢asovd kvanta (tq — time quanta).
V systému PROMOS line 2 se podle specifikace CANopen
DS301 pouzivd déleni na 16 tg, tedy pro 500 kbit/s plati
1tq=125ns.

Z hlediska Sifeni signdlu by sbérnice CAN méla mit linedrni
strukturu podle obrazku 12. V tomto pfipadé je lhostejné, je-li
centralni jednotka umisténa na kraji sbérnice nebo uvnitr.

stanice 1 stanice 2 stanice n

CAN H

sbérnice CAN
CAN L

120R

r{120R ]

Obr. 12: Pfimé vedeni sbérnice bez odbocek

Pokud je na sbérnici nutno vytvofit odbocku (viz obr. 13), musi
byt spinény podminky:

Ly < toropsee / (50 : tp)

2 Ly < topopsea / (1 0 tp)

tororses — délka segmentu PROP_SEG bitové doby

t, - specifické zpozdéni vedeni [ns/m]

Pro bézné pouzivanou rychlost 500 kbit/s:

toropsee =12°1q =12-125ns =1500ns a t,=5ns/m
Maximalni teoreticka délka jedné odbocky potom bude:
L,<1500ns/(50-5ns/m)=6m

Maximalni soucet teoretickych délek vSech odbocek nesmi
presahnout:

zLd,. <1500ns/(10-5ns/m) =30m

i=1

Pokud je systém umistén v jednom rozvadédi, je v podstaté
mozné pouzit libovolnou topologii sbérnice.

1.8 Systémové menu

Regulator sestaveny z HW jednotek systému PROMOS line 2
neobsahuje aplikacni program, tj. program, ktery ma fidit da-

stanice 1 stanice 2
120R
Ld1
(max. 6 m)
Z . . . .
8 stanice 3 stanice 4 stanice 5 stanice 6
[0}
Q
£
O
Ke)
[
Ld2
(max. 6 m)
stanice 7 stanice 8 stanice 9
Ld3
120R (max. 6 m)

Obr. 13: Vedeni sbérnice s odbockami

nou technologii. Jsou-li vSechny jednotky spravné propojeny,
naadresovany a napajeny ze zdroje, lze vytvoreny reguldtor
zapnout a odzkouset funkci jednotlivych vstupt a vystupd.
Pro ovlddani zakladnich funkci regulatoru PL2 slouZi tzv. systé-
mové menu. Pfistupné je pres ovlddaci panel CKDM-11/12.
Do ného je mozné se dostat bud ihned po zapnuti regulatoru,
pokud regulator neobsahuje aplikaéni program. Pokud regula-
tor PL2 jiz aplikaéni program obsahuje, do systémového me-
nu je mozné se dostat pfidrzenim stiknuté klavesy ESC po do-
bu cca 5 sec na ovladacim panelu CKDM-11/12 (pokud je tato
moznost v aplikaci povolena). Dal§i moznosti vstupu do systé-
mového menu je soucasny stisk tlacitek A a B a pfi jejich
drzeni stisknout tlacitko RESET (toto je jediny zplsob, jak se
dostat do systémového menu pfi zhrouceni uzivatelské konfi-
gurace).
Na displeji se vypiSe:

F1 Download

F2 Run F4 Kanal 0

F3 Test I/O

No prog loaded
s tim, Ze posledni fadek je prdzdny, pokud je v reguldtoru na-
hran aplika¢ni program.

1.8.1 F1 - Download

Tato volba je uvedena pouze z divodu zpétné kompatibility a
od verze firmware 3.000 se nedoporucuje pouzivat. Centralni
jednotka se automaticky prepne do médu Download po spus-
téni downloadu z prostredi FRED.
Po stisku klavesy F1 je na displeji vypsano

Termindl odpojen
a reguldtor PL2 o¢ekava naplnéni aplikacnim programem po
sériové lince z FREDu. Od tohoto okamziku termindl nereagu-
je na stisk zadné kldvesy a musi se do centrdly nahrat aplikac-
ni program. V této chvili nesmi byt jednotka pfipojena k dispe-
¢inku ani k prostredi FREDu v RUN rezimu. Data pfichazejici z
dispelinku nebo z FREDu budou povazovana za aplikacni
program a mohlo by tedy dojit k nahrati nespravné konfigura-
ce do jednotky.

Centraini jednotky a komunikatory
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Pokud dojde k prechodu do tohoto menu omylem, moznym
feSenim je zavedeni aplikaéniho programu nebo reset central-
ni jednotky.

Po zavedeni aplika¢niho programu pracuje regulator v reZzimu
daném aplikaénim programem.

1.8.2 F2 - Run

Po stisku kldvesy F2 prechdzi regulator do rezimu daném apli-
kac¢nim programem, ktery je jiz uloZzen v paméti reguldtoru.

1.8.3 F3 -Test 1/O

Po stisku klavesy F3 je nabidnuto menu pro test jednotlivych
perifernich jednotek:
Fl CBI
F2 CBO
F3 CAIO
+/- Adresa=01
Nejprve je nutno nastavit adresu testované jednotky pomoci
napovidanych kldves + nebo —.
Napf. pro testovani jednotky CBI-11 s adresou 4 (ta musi byt
nastavena i na oto¢ném prepinaci jednotky) se postupnym
stiskem kldvesy + nastavi zobrazovana adresa (posledni ra-
dek displeje) na hodnotu 4. Potom se stiskem klavesy F1 pre-
jde na vlastni test jednotky CBI-11.
Obecné plati, Ze po nastaveni adresy testované jednotky se
stiskne klavesa odpovidajici typu testované jednotky:
* F1 pro test jednotky typu CBI (logické vstupy),
* F2 pro test jednotky typu CBO (logické vystupy),
* F3 pro test jednotky typu CAIO (analogoveé vstupy a vystu-
py),
* F4 pro test bindrnich vstupl a vystupd centraini jednotky.

Test CBI

Po stisku klavesy F1 je na displeji vypsano

CBI vstupy

0000 0000 0000 0000
pokud na Zadny ze 16 vstup(l jednotky CBI neni pfivedeno na-
péti, napf. pres kontakty ¢idel. Odleva je zobrazovan stav od
prvniho vstupu jednotky podle skute¢né situace.
K ukonéeni testu slouzi kldvesa ESC, systém se vrati na Uvod-
ni obrazovku systémového menu.

Test CBO

Po stisku klavesy F2 je na displeji vypsano

CBO vystupy

0000 0000 0000 0000
a kurzor blikd pod prvni nulou.
Testuji se vystupy jednotky CBO - jejich hodnota 0/1 (VYP/
/ZAP) se voli pomoci Sipek doli/nahoru. Pfepinani na dalsi vy-
stupy se provadi pomoci Sipek doprava/doleva. Postupné se
tak testuje vSech 16 ovladanych bitd vystupniho registru.
Kazdému bitu pfisludi LED na panelu jednotky, kazda Ctvrta
LED je pouze signaliza&ni a neni na ni vazano vystupnirelé. Vy-
stupnich relé je pouze 12 a pfi testu spinaji pouze tehdy,
jsou-li na jednotce CBO povolena konfiguraénim prepinacem
s oznacenim E.
Ukonceni testu se provadi klavesou ESC, vSechny vystupy
jdou do 0 a systém se vrati na tvodni obrazovku systémového
menu.

Test CCPU
Po stisku klavesy F4 je na displeji vypsano
CCPUO03

F4 CCPU

Bo 0000

Bi 0000 0000
a kurzor blika pod prvnim binarnim vystupem. Klavesami +/-
je mozné ménit stav vystupu, na kterém je kurzor. Prepinani
na dalsi vystupy se provadi pomoci Sipek doprava/doleva.

Bindrni vstupy zobrazuji skute¢ny stav pfivedeny z ¢idel z tech-
nologie. Odleva je zobrazovan stav od prvniho vstupu jednot-
Ky.

Ukonceni testu se provadi klavesou ESC, vSechny vystupy
jdou do 0 a systém se vréti na uvodni obrazovku systémového
menu.

Test CBIO
Test jednotky CBIO se provadi oddélené pro vstupy (testuji se
volbou testu CBI kldvesou F1) a vystupy (testuji se volbou tes-
tu CBO klavesou F2).

Test CAIO
Po stisku kldvesy F3 je na displeji vypsdno
CAIO Line:
a je o¢ekdvano zadani hodnoty v rozsahu 0 az 17. Pro test a
nastaveni AD vstup( plati hodnoty 0 az 11, pro test DA vystu-
pU plati hodnoty 12 az 17.
Po zaddni Cisla vstupu (0 az 11) je pro test zvoleného AD vstu-

pu na displeji napsano napr.:
Hodnota: 0.0
F2 H mez: 0.0
F3 D mez: 0.0
F4 Korekce: 0.0

V hornim radku je uvedena namérend hodnota zvoleného AD
vstupu. Po stisku kldvesy F2 Ize zadat horni mez mérené hod-
noty. Po stisku kldvesy F3 Ize zadat dolni mez méfené hodno-
ty. Rozsahy méfené veli¢iny jsou uréeny zvolenym domec-
kem. Typy domeckl a presné hodnoty hornich a dolnich
mezi, které se zadavaji, jsou uvedeny pfi popisu jednotky
CAIO.
Po stisku kldvesy F4 Ize zadat korekci pro mérfenou hodnotu.
Korekce se zaddva jako posun zobrazované hodnoty v prv-
nim rfadku proti momentalné namerené hodnoté kontrolnim
meéficem. Napf. je-li zobrazovdna hodnota 54,3 °C a kontrolni
teplomér ukazuje 53,3 °C, zaddva se korekce = -1,0.
Obecné kldvesa ENTER hodnotu schvaluje, kldvesa ESC vra-
ci zpét na volbu testu nové pozice jednotky CAIO. Po opétov-
ném stisku kldvesy ESC se systém vrati na uvodni obrazovku
systémového menu.
Parametry mezi a korekci analogovych vstupd zaddvané do re-
guldtoru pomoci klavesnice termindlu CKDM-11/12 jsou
ulozeny v jiné oblasti paméti centraly CCPU-03 nez parametry
mezi a korekci, které jsou pouzivany aplikac¢nim programem.
Jsou-li parametry zadané pomoci kldvesnice ovladaciho pane-
lu CKDM-11/12 regulatoru jednoznacné spravné, je treba
zvolit v projektu v prostfedi FREDu u pfislusné jednotky
CAIO-11/12 parametr load=1. Tato volba zpUsobi, ze po PRE-
KLADu nejsou pfeneseny parametry mezi a korekci jednotky
CAIO do oblasti paméti reguldtoru vyhrazené pro aplikaéni
program (projekt v PW). Pfeneseny jsou parametry mezi a ko-
rekci z oblasti paméti reguldtoru, kam byly zaddny ru¢né po-
moci klavesnice ovladaciho panelu CKDM-11/12, do oblasti
pameéti vyhrazené pro aplikaci (projekt ve FREDu).
Po zadani hodnot 12 az 17 se voli test pfislusného DA vystupu
na skutecnych pozicich 4 az 9 jednotky CAIO-11 (resp. pozi-
cich 0 az 5 u CAIO-12), kde se predpokldda osazeny modul
pro analogovy vystup.
Na displeji je predepsano:

F2 Hodnota: 0.0
Po stisku kldvesy F2 Ize zadat hodnotu vystupniho analogové-
ho signdlu v procentech v rozsahu 0,0 az 99,0 % s krokem
0,1 %. Klavesou ENTER se hodnota schvali, teprve pak dojde
k prepsdni na zvoleny DA vystup. Kldvesa ESC vraci zpét na
volbu testu nové pozice jednotky CAIO. Po opétovném stisku
klavesy ESC se systém vréati na Uvodni obrazovku systémové-
ho menu.
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1.8.4 F4 - Kanal
Po stisku klavesy F4 je na displeji vypsano (implicitni hodnoty)

Baud 38400 +v3.024

Addr 1 10.11.07

VELKA Fl reset

+/- Kanal = 0/0
Na prvnim radku je zobrazena komunikaéni rychlost a verze fir-
mare, na druhém adresa jednotky a datum prekladu firmware.
Treti fradek vlevo zobrazuje velikost paméti (je-li RAM i FLASH
o velikosti 1 MB, je napsano VELKA, jinak je napsano MALA) a
napovedu pro nastaveni defaultnich hodnot. Posledni raddek
zobrazuje zvolené komunikacni kandly — pred lomitkem kanal
pro spojeni's vyvojovym prostfedim nebo vizualizaénim SW a
za lomitkem kanal pro aktualizaci firmware.
Stiskem kldvesy + nebo — Ize ménit nastaveni pred lomitkem
vrozmezi 0 az 4 (3 odpovida USB, 4 je pro Ethernet) a za lomit-
kem v rozmezi 0 az 2. Kldvesa F1 nastavi defaultni hodnoty —
COMO, 38400 Bd, timeout 10 ms.

UDAJE PRO OBJEDNAVKU
Typ Obj. ¢islo Modifikace Standardni vybava
EI5716.53 zakladni Flash 1 MB, RAM 1 MB, CAN, USB, programovaci, Ethernet, 2x RS-232,
CCPU-03 | EI5716.03 s kandlem M-Bus | 1 RS-422/485 s GO DC/DC, 8x DI 24V, 4x DO
EI5716.9x zdkaznicka konfigurace — na zvlastni objedndvku
Cab-USB/A-B/1,8 | USB programovaci kabel PC — CCPU-03

EI9041.202 nebo
kabely EI9272.202+EI9262.00

EI9043.102 nebo
E19271.102+EI9261.00

Kabel 2m RJ45-DB9F ladici k PC (kfizeny)

Kabel 1m RJ45-DB9M k modemu

Soucdsti doddvky centralni jednotky je sada oznacovacich $titkd M01..MO05, jiné Stitky je mozné objednat samostatné

Doplriky: InCo - propojovaci miistky a rozbo&ovaci svorkovnice pro pfipojeni perifernich moduld
OVPM-41/06/24 — ochrana linky RS-485 s konektorem RJ45
OVPM-42/06/24 — ochrana linky RS-422 s konektorem RJ45

Centraini jednotky a komunikatory
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2 CCPU-21 - UNIVERZALNI KOMPAKTNI REGULATOR

2.1 Zakladni charaktreristika

CCPU-21 je kompaktni mikropocitacova jednotka systému
PROMOS line 2. Osazeni vstupnich/vystupnich obvodd a ve-
stavény ovladaci panel preduréuji jednotku jako samostatny
kompaktni fidici systém pro mensi aplikace, napf. fizeni do-
movnich preddvacich stanic, malé vyménikoveé stanice a lokdl-
ni regulatory, voddrenskeé stanice ap.

kanal COM2
M-Bus R-S232

LED vstupt

analogoveé vstupy

LED sério-
vych kanald

stavové

napdjeni
LED

analogové
vystupy

binarni vstupy LED vystupl
kandl COMO - RS-232
kanal COM1 — RS-422/485 tranzistorové vystupy

Obr. 14: Pohled na jednotku CCPU-21

reléové vystupy

Jednotku tvori zdkladni deska se vstupy a vystupy, procesoro-
vy modul MCPU-01 a deska panelu s displejem, tladitky a
LED. Zékladova deska ma standardné osazeno 8 bindrnich vy-
stupl (4 relé s kontaktem 250 V AC / 5 A a 4 tranzistorové vy-
stupy 50 V / 250 mA), 6 binarnich vstupd 24 V s galvanickym
oddélenim, 2 analogové vystupy 0+10 V a 6 univerzalnich po-
zic pro analogové vstupni moduly — typ vstupni veli¢iny a mé-
feny rozsah se voli ndsuvnymi konfiguracnimi moduly EAIx. V
pfipadé potreby vétsiho poctu vstupl a vystupl je mozné na
jeden ze sériovych kanall pripojit periferni moduly stavebnice
PROMOS line 2 (SBIO/SAIO). Sériova linka RS-485 umoziiuje
pfipojeni na vzddlenost az 1200 m.
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Obr. 16: Blokové schéma procesorového modulu MCPU-01
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Moduly pro analogové vstupy podle osazeného typu konfigu-
raéniho modulu umozriuji méreni napéti, proudu, odporu ne-
bo pfimé pfipojeni odporovych &idel Pt100, Pt500, Pt1000,
Ni1000 s rdznymi rozsahy. Typy signald a rozsahy méreni jsou
shodné s analogovymi vstupy jednotek CAIO-12, A/D prevod-
nik je 16-tibitovy. Vstupni moduly je mozné vyménovat bez ro-
zebrani krabiCky (vzdy pouze pfi vypnutém napdjeni). Moduly
pro analogovy vystup maji unifikovany rozsah 0+10V s osmi-
bitovym rozliSenim.

Sériové linky jsou vyvedeny na konektory a jsou osazeny roz-
hranim 1x RS-232, 1x M-Bus/RS-232 a 1x RS-422/485 s gal-
vanickym oddélenim s vestavénym napajecim méni¢em. Ka-
nal M-Bus umoziiuje pfipojit az 3 slave zafizeni. Na ¢elnim
panelu je LCD displej, ovladaci tlacitka a indikacni LED. Dis-
plej ma 4x20 znakd, dovoluje tedy shodné zobrazeni jako
ovladaci panely CKDM.

Jednotka je zapouzdfena v plastové krabice s upevnénim na
listu DIN. Rozméry krabi¢ky umoZzriuji montdz do standard-
nich modulovych rozvadécovych skiinék spole¢né s ostatni-
mi silovymi komponenty.

Dostatek vypocetniho vykonu umozriuje fesiti tlohy se slozity-
mi vypocty a velkymi naroky na pamét jako jsou napriklad re-
gulaéni systémy, kompaktni reguldtory, komunika¢ni koncent-
ratory, jednotky sbéru a uchovani dat atd.

2.2 Technické udaje

Procesor
* TMP95C265F, taktovaci kmitocet
24 MHz,

G2 - + AG1 - + AGO -

+ AG5 - + AG4 - + AG3
|11|12|13|14|15|16|17 18|19|

+ Al
|21|22|23|24|25 26|27|28|29| * linedrni adresovani 24 bit (16 MB

|01|02|03|04|05|06|07|08|09|
<

IR I L 1] adresovy prostor),
AD5 AD4 AD3 AD2 AD1 ADO * 4 kandly DMA (bloky 64 KB, pa-
I i mét, 1/0),
’ l l ‘ * 8 8bit (4 x 16bit) timer s moznos-
l { ti prerusent,
)| 2Nalogovy mux * 2% 16bittimer s moznosti pferuse-
procesorovy AD prevodnik n I’,
M:;:I;L » 3x asynchronni sériovy kanal.
RS-422 > ovladaci panel v
Pameét
’—I ﬁ , * statickd zdlohovand RAM 256 kB
= Y7 Y6 Y5 Y4 o Y3 Y2 Y1 YO nebo 1 MB,
EREREREN * Flash EPROM 512 KB nebo 1 MB.
X5 X4 X3 comX2 X1 X0 | fi [l i Jie P P P
L, 1 11 A o [ 1] RTC + WD

8l |1 sf [ar[aefas]  [a1]szae]es]es]as]47] ] as]

|51 |52|53|54|55|5s|s7|5a|59| * obvod RTC zdlohovany lithiovou

Ccom1 COMo

Obr. 15: Blokové schéma kompaktniho regulatoru CCPU-21

baterii, pfesnost 5 ppm (lepsi nez
0,5 s/den),
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* RTC umozriuje programove zapinat napajeni,

* interni WD procesoru s programovatelnou ¢asovou kon-
stantou (generuje INT), externi WD 1,6 s (generuje
RESET).

Power fail
* komparator pro kontrolu napdjeciho napéti,
» komparator pro kontrolu stavu baterie.

Standardni vstupy / vystupy

* 6x logicky vstup 24 V s galvanickym oddélenim 1500 V
AC, typ 1 dle CSN 61 131-2, jedna spole¢na svorka, bipo-
larni (spole¢ny plus nebo minus), vstupni proud 10 mA,

* 4x reléovy vystup, kontakt 250 V AC / 5 A, galvanickeé od-
déleni 5000 V AC, jeden kontakt prepinaci a 3 spinaci,

* 4x MOSFET spina¢ max. 50 V s galvanickym oddélenim
1500 V, max. trvaly proud 250 mA, bipoldrni, pfi spinaniin-
duktivni zatéZe je nutna vnéjsi ochrana proti napétovym
Spickam,

» 2x analogovy vystup 0+10V, zatizeni max. 5 mA, rozliSe-
ni je 8 bitd.

Volitelné vstupy / vystupy - 6 X univerzalni pozice

* analogovy vstup, rozlieni 16 bitl, rozsah méfeni dle osa-
zeného modulu EAIx: napéti, proud, odpor, Pt100,
Ni1000... v riznych rozsazich podle vyménného modulu.

Komunikaéni rozhrani

e COMO - asynchronni, RS-232, konektor RJ45,

e COM1 - asynchronni, RS-422/RS-485 s galvanickym od-
délenim 500 V, vestavény méni¢ napajeni galvanicky od-
délené strany, konektor RJ45,

e COM2 - asynchronni, Sroubovaci svorky, M-BUS master
vnitfni napdjeci zdroj umoZznuje pfipojit az 3 standardnf
slave jednotky, vyveden také jako rozhrani RS-232 - sig-
naly Rx/Tx, Sroubovaci svorky, spole¢na zem s M-Bus.

Ostatni parametry

* Napdjeci napéti modulu 10 + 30 V, pfikon max. 6 W,
* Rozsah pracovnich teplot -10 + 50 °C,

* Rozméry modulu 160 X 90 X 73 mm.

2.3 Pripojeni k vyvojovému prostredi

Pro fyzické propojeni jednotky CCPU-21 s vyvojovym prostre-
dim je mozné pouzit libovolny port jednotky CCPU-21 (viz na-
staveni v systémovém menu v kap. 2.9).

O Nejuniverzalnéjsi je pouzit kanal
1 gg;ggg COMO (RS-232) a libovolny port

1 COM pocitace. Kabel do COMO

= s konektorem RJ45 se sklada z

C © \ — redukce DB9F-RJ45 (objednaci
. 6 Cislo EI9262.00) a kabelu s konek-
50 RJ45 tory RJ45 na obou koncich a s
Q DBoF kfizenym propojenim (objednaci

Cislo EI9272.xxx). Schéma zapoje-
ni kabelu je na obrazku 17. Také je mozné pouzit zjednoduse-
né zapojeni kabelu (tfivodiCové) podle obrdzku vievo.

Tti asynchronni komunikacni kanaly jsou vyvedeny v riznych
rozhranich. Kanal COMO
ma standardni rozhrani
RS-232, COM1 rozhrani
RS-422/ RS-485 s galvanic-
kym oddélenim a vestavé-
nym napajecim ménicem.
Oba kanaly jsou vyvedeny
na konektory RJ45. Kanal
COM2 je osazen rozhra-

PC redukce kfizeny kabel CCPU-03/21
E19262.00 El9272.202 XCPU, XCom
—~ DCD—= 1 7 2 >—DTR —=
—~ RxD—= 2 6 3 >—TxD =
- TxD—= 3 3 6 >—RxD >
- DTR—= 4 2 7 >——nc
GND—= 5 4 5 GND
DSR—= 6 T-———-: 5 @«——— —m= 4 Z:T_
- RTS—= 7 1 8 >—CTS =
—~ CTS—= 8 8 1 >—RTS =
RI—= 9 RJ45 RJ45 RJ45
DBIM DBY9F RJ45

Obr. 17: Schéma zapojeni kabelu mezi COMO0 a PC

Jako zakladni vyvojovy prostiedek slouzi nové grafické pro-
stfedi FRED pro PC. Vyvojové prostfedi umozriuje velmi efek-
tivni tvorbu béznych fidicich a regulacnich aplikacnich uloh
z pfedem pripravenych funkénich blokd. Je mozné i progra-
movani dialogovych a editaénich menu na ovladacim panelu
CKDM, komunikacnich sluzeb vcéetné uchovani archivnich
dat. K dispozici jsou programoveé prostredky pro sitové a inter-
netové pripojeni. Pro vétsi projekty a Ulohy s vétsim poctem za-
znamenavanych Udajd je vhodnéjsi pouzit modifikaci jednot-
ky s 1 MB RAM.
Vyvojové prostiedi FRED je moZné pouZit pouze
pro jednotky s verzi firmware 3.020 a vySsi!!!

2.4 Celni panel CCPU-21

Na prednim panelu jednotky (obr. 18) jsou umistény vSechny
nastavovaci prvky, indikacni LED ukazujici stav systému a sta-
vy logickych vstupt a vystupd.

2.4.1 Stavové LED
Stavoveé LED jsou tfi — RUN, ERR a BLK a indikuji momentalin{
chovani systému. Kazdd z diod RUN a ERR je dvoubarevna
(Cervena a zelend, rozsvicenim obou barev vznikne barva Zlu-
td). Z mnoha moznych kombinaci barev a svitu (nesviti — blika
— sviti) je pouzito nasledujicich pét kombinaci:

* RUN i ERR sviti Zluté — v jednotce nebézi viibec Zadny pro-
gram (ani uzivatelska konfigurace, ani jadro FREDu v mo-
difikaci RT). MdZe znamenat poruchu jednotky.

* RUN sviti zelené — systémové menu, umoznuje nastavo-
vat nékteré systémové parametry jednotky, testovat vstu-
py a vystupy, atd. (bliz&i popis je uveden v kap. 2.9).

* RUN nesviti, ERR sviti Cervené — v jednotce je zavedeno ja-
dro FREDu, ale neni nahrana nebo nebézi uzivatelska
konfigurace, popf. probiha jeji download.

* RUN blika zelené, ERR sviti Cervené — bézi program, ale
jsou odpojeny vystupni SSR spinace a relé.

* RUN blika zelené, ERR nesviti — bézi program, vystupni
SSR spinace a relé pripojeny.

Dioda BLK je ¢ervena a indikuje odpojeni véech vystup(.
2.4.2 Indikace stavu vstupi a vystu pt

Na prednim panelu jsou indikovany stavy logickych vstupl a

vystupl. Stav logickych vstupl je indikovén fadou zelenych

LED diod. Jsou oznaceny X 5 az 0. Stav binarnich vystupd je

indikovan radou Zlutych diod oznacenych Y 7 az 0.

F1 F2 +
ESC A +
ESC 0 +

F3 F4 F5

‘ : ] —
nim RS-232 a rozhranim PROMOS line 2 -~ -.CCPU-21 FZnnd ;EL = AR R
M-Bus. Vyvedeny jsou na
Sroubovaci svorky. Obr. 18: Piedni panel CCPU-21
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2.4.3 Indikace komunikace
Na pfednim panelu jsou indikovany stavy komunikace sério-
vych rozhrani Com 0 az 2. Stav je indikovan zlutymi diodami
oznacenymi Com 2, 1, 0.

2.5 Sériové kanaly

Procesor obsahuje tfi sériové komunikacni kanaly. Ty jsou
pres budi¢e (COMO0 az COM2) a galvanické oddéleni (COM1)
pfivedeny na pfipojovaci konektory XC4 az XC6. Zapojeni ko-
nektord jednotlivych sériovych linek je shrnuto do nasledujici
tabulky:

COMo COM1 COoM2
RS-232 RS-422/485 GO RS-232/M-Bus
1 RTS 1 +240 Q 1 napa’jem’
2 DTR 2 +TxD 2 CCPU-21
3 TxD 3 -TxD 3 +MBus
4 4 4 SG
5 GND 5 GND 5 RXD
6 RxD 6 —RxD 6 TXD
7 nc 7 +RxD 7 AGND
8 CTS 8 —240 Q 8 AOut1
9 AOut0

V tabulce nc znamend nezapojeny vyvod a +240 Q (resp.
—240 Q) znamena, Ze na vyvod je pres odpor 240 Q pfivedeno
+5V (resp. GND).

2.5.1 Kanal 0 - RS-232

Sériovy kanal 0 procesoru je vyuzit jako univerzalni asynchron-
ni linka s rozhranim RS-232. M{ze byt pouZit napf. pro spojeni
kompaktni jednotky CCPU-21 s pocitatem PC. Blokové sché-
ma zapojeni obvodu portu COMO je na obr. 19.

-

mEiiii

COMOo RTS

CTS

TMP95C265F|

Obr. 19: Blokové schéma zapojeni portu COMO

2.5.2 Kanal 1 - RS-422/RS-485 s GO

Sériovy kanal 1 procesoru je vyuzit jako galvanicky oddélena
asynchronni linka s rozhranim RS-422. Spojenim signall
+RxD a +TxD ($picky 2 a 7) a signdlll —RxD a-TxD (Spicky 3 a
6) se ziska asynchronnirozhrani RS-485. Galvanické oddéleni
linky je 500 V AC. VyuZziti kandlu se predpoklada pro propojeni
vice fidicich jednotek PL2 (multimaster — podporuje protokol
Epsnet) nebo pro pfipojeni inteligentnich snimacu. Pripojit Ize
centraly PROMOS RT, moduly SAM-xx, inteligentni snimace,
meérice tepla a jiné pfistroje.

Eekl ] 240R
RXD O XC51
o 2
O 3
TXD W —0 4
+——O 5
O 6
RTS b 8l 7
% v L.
TMP95C265F Ly e I ﬂ
Méni€ pro napdjeni galvanicky oddélené strany

Obr. 20: Blokové schéma zapojeni portu COM1

Na konektor XC5 (RJ45, $picky 1 a 8) linky COM1 je vyvedeno
napdjeci napéti galvanicky oddélené strany pres odpory
240 Q. Toto napéti je ur€eno pouze pro pfipojeni zakoncova-
cich odpord linky, nikoliv k napdjeni vnéjsich pristrojd. Bloko-
vé schéma zapojeni obvodd portu COM1 je na obr. 20.

2.5.3 Kanal 2 - RS-232/M-Bus

Seriovy kanal 2 procesoru je vyuzit jako asynchronni linka s
rozhranim RS-232, kterd mlze byt doplnéna rozhranim
M-Bus. Vyuziti kanalu se prfedpokladd predevsim pro pfipoje-
ni inteligentnich snimacd, méfice tepla a jinych pfistrojd. Blo-
kové schéma zapojeni obvod( portu COM2 je na obr. 21.

CoM2 M-Bus napajeni CCPU-21 F
T R e
+MB E
LIoal
RXD ‘ — RXD E
| 2x10R XD g

TXD

DAO

0 os|
> _}Ei a
09

TMP95C265F

Obr. 21: Blokové schéma zapojeni portu COM2

2.6 Logicke vstupy a vystupy

2.6.1 Logické vstupy

Kompaktni reguldtor CCPU-21 obsahuje osm bipoldrnich lo-
gickych vstupl 24 V, AC nebo DC, s galvanickym oddélenim
1500 V AC. Schéma zapojeni vstupnich obvodU je na obraz-
ku 22. Vstupni obvody umozfiuiji zvolit zapojeni se spole¢nym
plusem nebo minusem pro celou jednotku. Podle toho se
pouzivaji snimace s vystupem npn nebo pnp v ramci celé jed-
notky. Pripojit je mozné snimace tridratové i dvoudratové s
vlastni spotfebou max. 0,5 mA.

49 +5V

48
47
46
45
44
43
42
41

39
38
37

BIO

OO0OO0OO0O0
% [x s

+5V

58
<

BI5

I

Obr. 22: Schéma zapojeni bindrnich vstupi CCPU-21

3

ng

Schématické pripojeni snimacl npn ke vstuptim CCPU-03 se
spolec¢nym plusem pro celou jednotku ukazuje leva ¢ast ob-
rdzku 23, pripojeni snimacl pnp ke vstuplim CCPU-03 se spo-
le€nym minusem pro celou jednotku ukazuje prava ¢ast ob-
razku 23.

X5 X4 X3 com X2 X1 X0 X5 X4 X3 com X2 X1 X0
‘37|38|39‘ ‘41|42|43|44|45‘ ‘37|38|39‘ ‘41|42|43|44|45‘
T o
gidlo dvou- gidlo dvou-
npn vodicové pnp vodicové
cidlo 24V Cidlo 24V
J J
+ 24V - - 24V +

Obr. 23: Pripojeni snimaéu ke vstuptim CCPU-21
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2.6.2 Logické vystupy
Kompaktni reguldtor CCPU-21 obsahuije Ctyfi logickeé vystupy
se SSR spinaci 50 V / 250 mA se spoleCnym minusem a galva-
nickym oddélenim 1500 V AC a ¢tyri reléové vystupy s kontak-
tem 250V /8 A v usporadani tfi spinaci a jeden prepinaci a gal-
vanickym oddélenim 5000 V AC.

Y7 Y6 Y5 Y4

FEEE

Y3 Y2 Y1 YO

nnne

‘51 |52|53|54|55|56 57|58|59‘

— =
230V~ Ej

z

releové
moduly
XBO-03

‘NC|NO‘

Obr. 24: Pripojeni vystupt k CCPU-21

Pro spinanivice nez ¢tyr sitovych spotrebicd nebo potieby vét-
§iho spinaného proudu je mozné pfipojit vnéjsi reléovy modul
XBO-03 ke spina¢tim SSR. Pri spinani spotrebic¢l s indukénim
charakterem je k oSetfeni pfechodového jevu pouzita dioda
pfipojenad v zavérném sméru paralelné ke spotrebici. Schéma
pfipojeni vystupd je na obr. 24.

2.7 Analogové vstupy a vystupy

2.7.1 Vyménné moduly

Vyménné moduly (domecky) se vsazuji
do univerzdlnich analogovych pozic a
slouzi k urCeni typu analogové pozice
(vstup nebo vystup) a jejiho rozsahu. Po-
hled na vyménny modul pro jednotku
CCPU-21 je na obr. 25. Vstupy je mozno
pouzit k méreni napéti, proudu a odporu
(odporové vysilace, teploméry Pt100 a
Ni1000). Vystupni moduly jsou v provede-
ni s napétovym nebo proudovym vystu-
pem. Typy vyménnych modul(i a jejich roz-
sahy jsou uvedeny nize v tabulkach.
Kazdy modul obsahuje identifika¢ni pa-
mét typu EEPROM, ve které jsou ulozeny
typ modulu, rozsah a linearizaéni konstan-
ty. Na zakdzku je mozné zhotovit vyménny
modul s jinym rozsahem.

Obr. 25: Vymén-
ny modul

2.7.2 Analogové vstupy

K pouZiti univerzalnich pozic jako analogové vstupy slouzi mo-
duly EAIx-xx osazené v Sesti univerzalnich pozicich. Kazdy mo-
dul ma diferencidlni vstup a obsahuje operacni zesilova¢ s
konfigura¢ni odporovou siti. Podle typu umozriuje méreni na-
péti, proudu, odporu, popf. pfimé pfipojeni odporovych sni-
macu teploty Pt100, Ni1000 apod. Vstupni prevodnik A/D za-
jistuje rozliseni 16 bitd.

Na vstupy mohou byt pfipojena pouze €idla s vystupem odpo-
vidajicim typu vyménného modulu. To napf. znamena, Ze
NESMI byt privedeno napéti na vstup, ktery je uren pro mere-
ni odporu nebo proudu. Ddle se NESMI mezi vstupni svorky
.+ a =" pfipojit napéti mensi nez 9 V a vétsinez +15V (na-

+| —

Napédjecf -t
zdroj RS i
IR
| CCPU-21
+4 -AG + - AG + - AG +
Napéjeci !
zdroj Cidel
— 2% krouceny par o krouceny pér\ | |
: —
|
1 —
i
1
A =

Cidlo s proudo-

Cidlo s napétovym vystupem vym vystupem

Obr. 26: Cidla napdjend ze samostatného zdroje

pajeci napéti operaéniho zesilovace). Neplati pro moduly
EAIU a EAIV - pro né je maximalni napéti rovno rozsahu.
Analogoveé vstupy jsou obsluhovdny s periodou nastavenou
smyc¢kou ve FREDu pro prvek analogovych vstupl. Kazdy
vstup obsahuje softwarovy filtr typu dolni propust 1. fadu. Je-
ho ¢asova konstanta se udava jako pocet prichodl smyckou
amuze byt v rozsahu 1-+4000. Aby byl filtr i¢inny, méla by byt
jeho ¢asova konstanta nejméné dvojnasobna oproti periodé
smycky, tedy minimdlné 2. Defaultné je Casova konstanta filtru
nastavena na 10 a smycka na 100 ms.
Kazdy vstup je linearizovan polynomem 3. fadu, konstanty
jsou ulozeny v paméti EEPROM kazdého vyménného modulu
a nacitaji se vzdy po zapnuti napdjeni CCPU-21. Linearizace
ma vyznam pouze u modull pro méfeni odporu — moduly
EAIB, EAIN, EAIP a EAIS. Do prevodu odporu na napéti je za-
nesena nelinearita. Podle typu vyménného modulu se pohy-
buje od cca 0,5 % do témér 7 %. Krome toho linearizace kom-
penzuje i vlastni nelinearitu snimace. Po A/D prevodu a
prdichodu lineariza¢nim polynomem se pohybuje max. v fadu
0,01 %, max. je 0,13 % u EAIS.

Pripojeni aktivnich éidel
Pfi pouziti aktivnich ¢idel vyZadujicich napajeni (napf. teplo-
meér s prevodnikem teplota/napéti nebo teplota/proud) je
vhodné tato Cidla napdjet ze samostatného zdroje, jehoz spo-
le¢na svorka je spojena se svorkou AG vyménného modulu
pouze v jednom misté — nepropojovat vzajemné svorky AG

+[ |

Napéjgci
zdroj RS
=1

CCPU-21

* -®

- AG + - AG + - AG +

|
2% k - L
X krouceny par krouceny par ~_LL

i —1+ H
|
1
1 —
1
1
1
X /J( -

VA Cidlo s proudo-
Cidlo s napétovym vystupem vym vystupem

Obr. 27: Cidla napdjend ze zdroje fidiciho sysrému
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v§ech jednotek. Pripojeni aktivnich ¢idel s napéfovym a prou-
dovym vystupem k CCPU-21 je na obr. 26.

Cidla je té2 mozné napdjet z napajeciho zdroje fidiciho systé-
mu. Pripojeni ¢idel je vidét na obrdzku 27. U tohoto pfipojen{
se nesmi spole¢nd svorka napajeciho zdroje spojit se svorkou
AG (spojeni je jiz provedeno uvnitf jednotky).

Pfipojeni ¢idel s proudovym vystupem je vhodné provést ka-
belem s kroucenym parem, cidla s napétovym vystupem dveé-
ma kroucenymi pary — jeden pro napajeni a druhy pro vystup-
ni napéti (kvadli ruseni naindukovanému do vedeni — bude
potlaceno diferencidlnim zesilovatem na vstupu vyménného
modulu).

- RD c2
—— O——1 {1+
= AG RE
» O -
N
+ + RC
O—_1 j_ +

ct l RF
Obr. 28: Schéma zapojeni modult EAIU-xx

Méreni napéti
Vstupni zesilovac je zapojen jako diferencidlni napétovy zesilo-
vac s obéma vstupy (invertujicim i neinvertujicim) vyvedenymi
na vstupni svorky. Odpory RC, RD, RE a RF urcuji zesileni a
vstupni odpor modulu.

Tab. 1: Moduly pro méfeni napéti

Typ modulu Rtﬁls?h Do[I.v n;ez Hcp[r.v nllez U[M\?)i )
EAIU-02 20V o0V 20,0V +40V
EAIU-12 0V 0,0V 10,0V +25V
EAIU-22 5V o0V 5,00V +15V
EAIU-32 2V o0V 2,00V
EAIU-42 1V 0,0V 1,00 V
EAIU-52 500 mV o0V 0,50 V *10V
EAIU-62 200 mV o0V 0,20V
EAIU-72 100 mV o0V 0,10V
EAIU-9.. zdkaznické provedeni

L e Vstupni odpor [ kQ ] Rozliseni

Rpir Rin+ Rin- [uv]
EAIU-02 1440 900 720 305
EAIU-12 720 540 360 153
EAIU-22 360 360 180 76
EAIU-32 144 252 72 30,5
EAIU-42 72 216 36 15,3
EAIU-52 36 198 18 7,6
EAIU-62 14,4 187 7,2 3,05
EAIU-72 7,2 184 3,6 1,53

*) maximalni povolené napéti mezi libovolnym vstupem a vstupni
analogovou zemi

tucné jsou oznaceny preferované typy, ostatni za pfiplatek

- RD c2
—— O——(— 1 I —
~ AG RE
L, -
°Y L.
+ + RC
O—(—4 l +

RF RG

1

Obr. 29: Schéma zapojeni moduld EAIV-xx

Moduly jsou vyrabény ve dvou provedenich lisicich se maxi-
malnim napétim libovolného vstupu proti analogové zemi
(AG). U EAIU-xx (schéma na obr. 28, tdaje v tabulce 1) mize
byt maximalni vstupni napéti proti AG rovno napdjecimu napé-
ti operacniho zesilovace vyménného modulu.

Tab. 2: Moduly pro méfeni napéti

Typ modulu R([)fls?h Do[I.Vn]Iez Ho[r.vn;ez U['\n\?)i )
EAIV-02 20V 0,0V 20,0V +100 V
EAIV-12 0V 0,0V 10,0V *150 V
EAIV-22 5V 0,0V 5,00 V +80V
EAIV-9.. zdakaznické provedeni
EAIV-92 35V 0,0V 35,0V +200V

0 HE T Vstupni odpor [ kQ ] Rozliseni

Rpir RN+ Rin- [uv]
EAIV-02 1440 739 720 305
EAIV-12 360 379 360 153
EAIV-22 180 199 180 76

*) maximalni povolené napéti mezi libovolnym vstupem a vstupni
analogovou zemi

tu€né jsou oznaceny preferované typy, ostatni za priplatek

EAIV-xx ma odporovy déli¢ i v invertujicim vstupu (schéma na
obr. 29, udaje v tabulce 2), coz umoznuje zvétseni Urovne
vstupniho signalu proti spole¢né analogové zemi.
Kondenzatory C1 a C2 omezuji kmitoctovy rozsah vstupniho
zesilovace a zdroven slouzi k omezeni pfipadnych rusivych im-
pulst pfi méreni pomalych signald.

Méfeni proudu

"7
- RD c2
— O

Obr. 30: Schéma zapojeni modulti EAIl-xx

Provadi se nepfimo mérenim napétového Ubytku na snima-
cim odporu RB, ktery je zapojen mezi vstupnimi svorkami ,,+“
a ,—". Schéma modulu je na obr. 30, typy modulll a parametry
jsou uvedeny v tabulce 3.

Tab. 3: Moduly pro méreni proudu

Typmoduu | AT PPL AT "TmAT odpor
EAII-02 40 0,0 40,0 125 Q
EAII-12 20 0,0 20,0 125 Q
EAII-22 10 0,0 10,0 100 Q
EAII-32 5 0,0 50 200 Q
EAII-9.. zdkaznické provedeni

tuéné jsou oznaceny preferované typy, ostatni za priplatek

Kondenzatory C1 a C2 omezuji kmitoétovy rozsah vstupniho
zesilovace a zaroven slouzi k omezeni pfipadnych rusivych im-
pulst pfi méreni pomalych signald.

Standardni moduly umozniuji méfeni proudu do 40 mA, pro
méreni vétsich proudd je tfeba pouzit vnéjsi snimaci odpor.
Pro hodnotu vnéjsiho odporu Rexy plati ndsledujici vztah:
_Rg-ly

-,

je vypoctend hodnota vnéjsiho odporu,

je snimaci odpor modulu (podle tabulky 3),

REXT

kde: REXT
Rs
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Obr. 31: Pripojeni vnéjsiho snimaciho odporu

I je proudovy rozsah modulu (podle tabulky 3),
| pozadovany proudovy rozsah.
Pro zachovani pfesnosti méreni je nezbytné nutné, aby vypoc-
tena hodnota vnéjSiho odporu byla dodrzena s toleranci
+0,1 %. Pripojeni vnéjSiho odporu Reyy je vidét na obr. 31.
Pfimé méreni odporu
RA

6 ~Uref ‘—j_:)—l ~
Rx ?;‘7 C1 T 477 +

O !
Obr. 32: Schéma zapojeni modult EAIR-xx

Provadi se pomoci invertujiciho zesilovace, u kterého je mére-
ny odpor zapojen ve zpétné vazbé. Modul obsahuje pouze od-
por RA, ktery ur€uje rozsah méfeni. Schéma modulu je na obr.
32, typy modulll a parametry jsou uvedeny v tabulce 4.

Tab. 4: Moduly pro pfimé mefeni odporu

Typ modulu R[okzgsza]h Ro[zzlzs]enl Il\)n;r:&l
EAIR-01 5 0,076 1mA
EAIR-11 10 0,153 500 uA
EAIR-21 20 0,31 250 uA
EAIR-31 50 0,76 100 pA
EAIR-41 100 1,53 50 pA
EAIR-9.. zdkaznické provedeni

tucné jsou oznaceny preferované typy, ostatni za priplatek
Kondenzator C1 omezuje kmitoctovy rozsah vstupniho zesilo-
vace a zdroveri slouzi k omezeni pfipadnych rusivych impulst
pfi méreni pomalych signald.

~Uref — A
T RD c2
 +—e— 1 1+
RE

Rx O§7
+

Obr. 33: Schéma zapojeni modult EAIB-xx,
EAIN-xx, EAIP-xx, EAIS-xx

Méfeni odporu pasivnim mistkem
Pouzivd se pfi méfeni odporu nizkoohmovych snimacd nee-
lektrickych veli¢in (napf. teplota, tlak), u nichz obvykle docha-
zi jen k malé zméné odporu. Snimac je do mustku zapojen tfi-

Tab. 5: Moduly pro méfeni odporu pasivnim mistkem

Typ modulu R({)as?h DOI[nglzTez HoEn;)r]nez
EAIB-00 0+105 0,0 111,74
EAIB-01 0+130 0,0 134,45
EAIB-02 0+600 0,0 605,03
EAIB-03 0-+1000 0,0 1011,75

tucné jsou oznaceny preferované typy, ostatni za priplatek

dratové, coz umoznuje ¢astecné eliminovat vliv odporu vede-
ni. Schéma zapojeni modulu je na obr. 33, typy modult pro
méreni odporu odporovych vysilaét udava tabulka 5.
Kondenzator C2 omezuje kmitoc¢tovy rozsah vstupniho zesilo-
vace a zdroven slouzi k omezeni pfipadnych rusivych impulsd
pfi méfeni pomalych signald.

Prfipojeni teplotnich ¢idel Pt100

Tab. 6: Moduly pro pfipojeni teplomérd Pt

Typ modulu | Typ &idla R["fé'?h D°["!'c"]'ez H°{ ]
EAIP-600 -200+50 -206,7 51,31
EAIP-610 PH00 -50+150 -62,97 164,35
EAIP-620 0-+-300 0,08 309,48
EAIP-630 0-+600 0,08 621,15
EAIP-601 -200+50 -201,47 51,81
EAIP-611 P1500 -50+150 -55,47 166,71
EAIP-621 0-+-300 -15,17 329,78
EAIP-631 0-+600 -15,17 601,15
EAIP-602 -200+50 -201,94 54,05
EAIP-612 PH000 -50+150 -62,97 156,89
EAIP-622 0-+-300 0,08 317,3
EAIP-632 0+600 0,08 638,48
EAIP-901 Pt100 -100+200 -110,02 225,44

EAIP-9.. zakaznické provedeni

tucné jsou oznaceny preferované typy, ostatni za priplatek

Pro pfipojeni teplotnich snimac¢d Pt100 slouzi moduly EAIP-xx.
Schématické zapojeni modul a pfipojeni snimaci je stejné ja-
ko u moduld EAIB-xx na obr. 33. Typy moduli a prfesné rozsa-
hy jsou v tabulce 6.

Pripojeni teplotnich ¢idel Ni1000

Tab. 7: Moduly pro pfipojeni teplomérd Ni

Hruby
Typ modulu Typ cidla rozsa¥| I[D?E:e]z ??ée]z
[C]
EAIN-610 | Ni1000/5000 ppm -50+150 -60,46 162,64
EAIN-611 | Ni1000/6180 ppm -50+150 -48,45 151,16
EAIN-612 Ni891/6371 ppm -50+150 -57,82 149,95
EAIN-9.. zdkaznické provedeni

tucné jsou oznaceny preferované typy, ostatni za priplatek
Pro pfipojeni snimac¢d Ni1000 jsou uréeny moduly EAIN-xx.
Schématické zapojeni modull a pripojeni snimac je stejné ja-
ko u moduld EAIB-xx na obr. 33. Typy modull a pfesné rozsa-
hy jsou v tabulce 7.

Tab. 8: Moduly pro &idla teploty KTY

Typ modulu R[oozcsaih Do{lrglc n]1ez Ho[rr:é n]1ez
pro cidlo KTY10-6
EAIS-01 -50+50 -53,83 °C 57,14 °C
EAIS-02 -50+100 -53,83 °C 109,8 °C
EAIS-03 0+100 -3,38 °C 107,2 °C
pro Cidlo KTY81-110
EAIS-11 -50+50 -50,97 °C 50,26 °C
EAIS-12 -50+100 -50,97 °C 107,72 °C
EAIS-13 0100 -9,6 °C 107,4 °C
pro cidlo KTY81-210
EAIS-21 -50+50 -53,0 °C 55,04 °C
EAIS-22 -50+100 -53,0 °C 103,37 °C
EAIS-23 0+100 -2,15°C 101,01 °C

tucné jsou oznaceny preferované typy, ostatni za priplatek

-18 -

CCPU-21

Centrdini jednotky a komunikatory



Pfipojeni teplotnich cidel KTY
Pro pfipojeni polovodi¢ovych teplotnich snimacd KTY slouzi
moduly EAIS-xx. Schématické zapojeni moduld a pfipojeni
snimac je stejné jako u modul EAIB-xx na obr. 33. Typy mo-
dulll a pfesné rozsahy pro snimace KTY jsou v tabulce 8.

2.7.3 Analogové vystupy
Jednotka CCPU-21 je vybavena dvéma analogovymi vystupy
DAO a DA1 se samostatné vyvedenym spole¢nym vodicem
AG. Vystupni veli¢inou je napéti v rozsahu 0 az 10 V. Dostupné
jsou na svorkdch 7, 8, 9. Priklad pfipojeni analogového servo-
pohonu ukazuje obrazek 34.

i napf. servo i | napf. servo
{TUn]UniiUnG [[Un]UN][G [UN
S |
_____ S

——cow—
+ - MB SG Rx Tx + AG5
0102 |03|04|05|06|07| 08|09 112/
L = To
[ToTike L
uaic uaic
M-Bus | [RS-232 DS
— 3 —
CCPU-21

Obr. 34: Priklad pripojeni analogového serva
2.7.4 Chyby méficiho fetézce

Pro posouzeni celkové presnosti pfevodu je nutno brat ohled
na parametry jednotlivych ¢lend méficiho fetézce.

Odpory vyménnych modult
Pro jednotlivé odpory vyménnych modull jsou pouzity odpo-
ry s toleranci 0,1%. V mistech, kde je dllezity pomér nebo sho-
da odpord, jsou jednotlivé odpory vybirany tak, aby s uvede-
nou toleranci byla dodrzena i shoda nebo pomér. Teplotni
zavislost odpor( je max. 25 ppm/°C.

Operacni zesilova¢
Pouzité vstupni operaéni zesilovace OP07 maji nasledujici pa-
rametry:

typ. max. jedn.
Napétovy drift pri 25°C 60 150 uv
Teplotni zavislost driftu 0,5 1,8 uv/°C
Napétovy drift v tepl. rozsahu 0+70°C 85 250 uv
Vstupni proud pfi 25°C 1,8 7 nA
Tepl. zdvislost vst. proudu 18 50 pA/°C
Vstupni proud v tepl. rozsahu 0+70°C 2,2 7 nA
Vstupni proudova nesymetrie 0,8 6 nA
Koef. potlaceni souhl. signalu 120 dB

Vliv uvedenych veli€in na pfesnost méreni zavisi na konkrét-
nim zapojeni vstupniho obvodu, pfedevsim na zesileni a veli-
kosti odpord zapojenych do vstupl zesilovace. Pri zesileni
okolo 1 s odpory do 100 kQ je vliv napétového driftu a vstup-
nich proudl zcela zanedbatelny. Pfi zesileni 50 mlze u nevy-
nulovaného zesilovace (standardni provedeni jednotky) dosa-
hovat chyba nuly az 0,3 % rozsahu.

A/D prevodnik
A/D prevodnik pouzity v CCPU-21 ma nasledujici parametry:

typ. max. jedn.
Teplotni zavislost rozsahu +0,3 ppm/°C
Vlastni Sum prevodniku 20 uVvV RMS

Referenéni napéti

Referen¢ni napéti je nastaveno na hodnotu 2,5 V s presnosti
+0,2 %. Vliv vnéjSiho zesilovace referencniho napéti je vzhle-
dem k zesileni 1 a minimalnim impedancim ve vstupnich obvo-
dech zcela zanedbatelny. Teplotni soucinitel referenéniho na-
péti je typicky 20 ppm/°C, maximalné 100 ppm/°C.

Vliv referenéniho napéti se uplatriuje pouze u méreni napéti
nebo proudu. U méfeni odporu je pouzitim stejného napéti k
napajeni méficiho obvodu (mdstku) i jako zdroj opérného na-
péti pro aproximacni prevodnik tento vliv kompenzovan.

2.8 CCPU-21 - zakladni funkce

2.8.1 Zapnuti
Neni-liv CCPU-21 platnd konfigurace z FREDu, pfejde jednot-
ka CCPU-21 ihned do systémového menu. Tento stav je indi-
kovan trvalym svitem LED RUN na panelu (zelend).
Je-li v CCPU-21 platnd konfigurace, spusti se aplikace. Tento
stav je indikovén blikdnim LED RUN (zelenég).

Prechod do systémového menu
Béhem restartu/zapnuti je stisknuto tlacitko Fn. Centrdla pak
pfejde vzdy do systémového menu (obdoba A+B+reset u
CCPU-02/03).

Zavada hardware
Pokud by doslo zavadou HW CCPU-21 k naruseni obsahu pa-
méti flash, po startu zdstanou svitit na panelu véechny LED
(obdoba rychlého blikani LED RUN+ERR u CCPU-02/03).

2.8.2 Ovladani
Pomoci deviti tlacitek na panelu je mozné ovladat CCPU-21
podobnym zplsobem jako z termindlu CKDM. Kromé tlacitka
Fn (vlevém dolnim rohu) ma kazdé tlacitko 4 vyznamy, z nichz
kazdy je vyznacen jinou barvou popisu na tla¢itku. DalSi vyzna-
my tlacitek se voli kldvesou Fn.

Zakladni vyznam tlacitek
Zakladni vyznam tlacitek je nastaven po zapnuti centrdly a je
mu prifazena €erna barva. Pomoci Sipek a tlacitek ENTer a ES-
Cape je mozné se pohybovat v menu stejné jako z oviadaciho
termindlu CKDM. Dlouhym stiskem (5 sec) tlacitka ESC Ize
pfejit do systémového menu. Tladitky +/- I1ze v nékterych me-
nu nastavovat hodnotu stejnym zplsobem jako u CKDM.

Druhy vyznam tlacitek
Druhy vyznam tlacitek se voli ze zakladniho rezimu stiskem tla-
Citka Fn. V tomto tlacitka maji funkci, kterd je na nich vyznace-
na ¢ervené. To je indikovdno zobrazenim malého F v pravém
hornim rohu LCD. V tomto rezimu jsou k dispozici klavesy F1
+ F5 umoznujici pfimy prechod do menu, déle tladitko DEL
umoznujici mazat chybova hlaseni a také tlacitka +/-, ktera
maji funkci odpovidajici Shift+,+“ a Shift+,-* na CKDM
(umozniuji vétsi krok nastavovani hodnot v nékterych menu).

Vyznam tlacitek v edita¢nim rezimu

Editacni rezim se voli ze zékladniho rezimu dvojim stiskem tla-
Citka Fn. Druhy stisk tlaCitka Fn odpovida stisku kldvesy INS
na CKDM. Tento rezim je indikovan zobrazenim malého E v
pravém hornim rohu LCD. V edita¢nim rezimu maji tlaCitka vy-
znam, ktery je na nich vytiSstén modfe. Nyni Ize zaddvat
Ciselné hodnoty pomoci tlacitek s modrymi Cisly 1 az 8.

Dal$im stiskem tlacitka Fn v editacnim rezimu se zvoli druhy

typ. max. jedn. vyznam tladitek v edita¢nim rezimu. V tomto stavu maji tlacitka

Integraini nelinearita +6 LSB vyznam, ktery je na nich vytistén §edé. Nyni lze zadavat Cislice
Offsetova chyba +3 +1,5 mV. 9a0, dalsi pak +, -, ESC, DEL, desetinnou ¢arku a ENTer. Ten-
Chyba rozsahu +6 404 mv to stav je indikovén souc¢asnym zobrazenim malého F a E v
Centraini jednotky a komunikatory CCPU-21 -19-



pravém hornim rohu LCD. Podle toho se poznava vyznam kla-
ves. Funkci ,8edého” vyznamu ztraci tlacitko ihned po prvnim
stisku — pismenko F v prvnim fadku vpravo zmizi, ale zlstava
se v editacnim rezimu (sviti pismenko E).

Editac¢ni rezim se ukonci stiskem klavezy ENTer. V tomto pfipa-
dé se vyuzije Sedého vyznamu prostfedni kldvesy, tj. stiskne
se jesté jednou Fn, na displeji je malé F i E, a pak se stiskne
ENTer.

Pozn.: Pokud se vstoupi do edita¢niho rezimu omylem (napfi-
klad na radku menu, kde neni nic k editaci), Ize editacni rezim
vzdy zrusit Escapem (v editaénim reZimu to je sekvence Fn a
pak ESC).

Specialni kombinace

Blokovani binarnich vystupi CCPU-21
Stisknout a podrzet tlacitko Fn. Déle stisknout tlac¢itko DEL.
Stav blokovani binarnich vystup( je indikovan LED BLK na pa-
nelu. Opakovanim této sekvence se blokace vystup( zrusi.

Reset CCPU-21
Stisknout tlac¢itko Fn. Znovu stisknout a drzet tlacitko Fn. Stisk-
nout tlac¢itko DEL.

2.8.3 Zobrazeni

LCD zobrazuje obrazovky z modulu screen stejnym zpUso-
bem jako terminal CKDM. Do projektu v FREDu je tedy tfeba
zaradit modul CKDM-11. Navic ma moznost zobrazit stav vstu-
pd modulu CKDM-11, které na CKDM-11 ovladaly LED. Stav
téchto vstupd indikuji malé symboly G ( jako GO, misto RUN
na CKDM), 1 (odpovida Mode 1 na CKDM), 2 (odpovida Mode
2 na CKDM) a E (odpovida Error na CKDM). Trvalé zobrazeni
téchto symboll odpovidd svitu pfislugnych LED zelené, bliké-
ni symbold odpovida svitu pfislusnych LED Cervené.

Oproti CKDM umi CCPU-21 zobrazovat mald pismena s diakri-
tikou. Znak stuperi Celsia ma stejné jako na CKDM kdéd 223.

2.8.4 Download

Rezim download je indikovdn zhasnutim LED RUN a svitem
LED ERR cervené.

2.8.5 Systémové menu

Systémové menu nema, na rozdil od CCPU-02/03, volby pro
test periferii na sbérnici CAN. Navic ma moznost nastaveni ko-
munikacni adresy v menu F4 Kanal (funkce odpovida nastave-
ni adresy na DILech u centrdl CCPU-02/03). Adresa se v tomto
menu nastavuje tladitky Sipka nahoru/Sipka doll a potvrzuje
stiskem klavesy ENTer. Je mozné nastavit adresu 0+15, vy-
znam nastaveni je stejny jako u central CCPU-02/03. Zmeéna
nastaveni adresy se projevi az po restartu centrdly a to i adre-
sy v menu F4 Kandl.

Test /0 CCPU-21 je realizovan pouze jednoduchym zpdso-
bem obdobné jako test CCPU-02.

2.8.6 Verze firmware
Cislo verze firmware je shodné s odpovidajici verzi firmware
pro CCPU-02/03. Rozdily jsou v absenci podpory sbérnice
CAN a v systémovém menu — viz vySe. Proto se pro CCPU-21
pouziva stejna verze modult FREDu jako pro CCPU-02/03.
Firmware pro CCPU-21 a CCPU-02/03
NELZE vzéjemné ZAMENOVAT!

2.9 Systémové menu

Po zapnuti regulatoru Ize odzkouset funkci jednotlivych vstu-
pU a vystupl. Pro ovlddéni zakladnich funkci regulatoru slouzi
tzv. systémové menu. Do ného je moZné se dostat ihned po za-
pnuti regulatoru, pokud reguldtor neobsahuje aplikacni pro-
gram. Pokud regulator jiz aplikaéni program obsahuje, do sys-
témového menu je mozné se dostat pfidrzenim stiknuté
klavesy ESC po dobu cca 5 s (pokud je tato moznost v aplika-

ci povolena). Dals$i moznosti vstupu do systémového menu je
stisk tla¢itka Fn a jeho drzeni po restartu nebo zapnuti (toto je
jediny zplsob, jak se dostat do systémového menu pfi zhrou-
ceni uzivatelské konfigurace).
Na displeji se vypiSe:

F1 Download

F2 Run F4 Kanal 0

F3 Test I/O

No prog loaded
s tim, Ze posledni fadek je prazdny, pokud je v reguldtoru na-
hran aplikacni program.

2.9.1 F1 - Download
Tato volba je uvedena pouze z dlivodu zpétné kompatibility a
od verze firmware 3.000 se nedoporucéuje pouzivat. Jednotka
se automaticky prepne do mddu Download po spusténi
downloadu z prostredi FRED.
Po stisku kldvesy F1 je na displeji vypsdno

Termindl odpojen
aregulator oCekava naplnéni aplikacnim programem po sério-
vé lince z FREDu. Od tohoto okamziku nereaguije na stisk zad-
né klavesy a musi se do centrdly nahrat aplika¢ni program. V
této chvili nesmi byt jednotka pfipojena k dispecinku ani k pro-
stfedi FREDu v RUN rezimu. Data pfichazejici z dispecinku ne-
bo z FREDu budou povazovana za aplikani program a mohlo
by tedy dojit k nahrati nespravné konfigurace do jednotky.
Pokud dojde k pfechodu do tohoto menu omylem, moznym
rfeSenim je zavedeni aplikacniho programu nebo reset central-
ni jednotky.
Po zavedeni aplikacniho programu pracuje regulator v
rezimu, ktery je dén aplikaénim programem.

2.9.2 F2 - Run

Po stisku kldvesy F2 prechazi reguldtor do rezimu daném apli-
kacnim programem, ktery je jiz uloZzen v paméti reguldtoru
PL2.

2.9.3F3-Test1/O

Test CCPU

Po stisku klavesy F4 je na displeji vypsano

Ao CCPU21 00 00

Ai 99 99 99 99 99 99

Bo 0000 0000

Bi 0000 0000
a kurzor blika pod prvnim bindrnim vystupem. Klavesami +/—
je mozné ménit stav vystupu, na kterém je kurzor. Pfepinani
na dalsi vystupy se provadi pomoci Sipek doprava/doleva.
Sipkami nahoru/dol& se provadi prepinani mezi bindrnimi a
analogovymi vystupy. Hodnota analogového vystupu je zobra-
zena v % a klavesami +/— se méni od 0 % do 99 % s krokem
5 %. Analogové i binarni vstupy zobrazuji skute¢ny stav pfive-
deny z ¢idel ztechnologie. Odleva je zobrazovan stav od prvni-
ho vstupu jednotky.
Ukonceni testu se provadi klavesou ESC, vSechny vystupy
jdou do 0 a systém se vrati na uvodni obrazovku systémového
menu.

2.9.4 F4 - Kanal
Po stisku klavesy F4 je na displeji vypsdno (implicitni hodnoty)
Baud 38400 +v3.024
Addr 1 10.11.07
VELKA Fl reset
+/- Kanal = 0/0

Na prvnim rddku je zobrazena komunikacni rychlost a verze fir-
mare — v. 3.024 je zobrazeno, jsou-li obé paméti (RAM i
FLASH) vétsi nez 256 kB. Ma-li alesporn jedna pamét velikost
256 kB, je zobrazena verze firmware v. 2.302. Na druhém je ad-
resa jednotky a datum prekladu firmware. Treti fadek vievo
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zobrazuije velikost paméti (je-li RAM i FLASH o velikosti 1 MB, Typ Obj. ¢islo Hruby rozsah
je napsano VELKA, jinak je napsano MALA) a ndpovédu pro EAIB-00 El5954.00 105 Q
nastaveni defaultnich hodnot. Posledni fadek zobrazuje zvole- EAIB-01 EI5954.01 130 Q
né komunikacni kandly — pfed lomitkem kanal pro spojeni's vy- EAIB-02 El5954.02 600 Q
vojovym prostfedim nebo vizualizacnim SW a za lomitkem ka- EAIB-03 EI5954.03 1000 Q
névl pro aktualiz,aci firmwgre. Stiskem kldvesy + ngbo - Ize, EAIP-600 EI5957.600 ~200+50 °C (Pt100)
menit nastaveni v rozmezi 0, 1 ; 2. Klavesa F1 nastavi defaultni EAIP-610 EI5957.610 ~50+150 °C (Pt100)
hodnoty - COMO, 38400 Bd, timeout 10 ms.
Po presmérovani portu nelze tento pouzit pro jiné Gcely (napfr. EAIP-620 E15957.620 0+300°C (Pt100)
po pfesmérovani na COM1 k nému nelze pfipojit dalsi zafizeni EAIP-630 EI5957.630 0+600°C (Pt100)
~ inteligentni snimage, méfi¢e tepla, dalsi centrdly CCPU-02 | EAIP601 | EI5957.601 ~200+50°C (P500)
apod.). Naproti tomu Ize port COMO pouZit k pfipojeni jakého- | EAIP-611 EI5957.611 —50+150 °C (Pt500)
koliv zafizeni s rozhranim RS-232. EAIP-621 El5957.621 0+300 °C (Pt500)
EAIP-631 EI5957.631 0+600 °C (Pt500)
" ’ o EAIP-602 EI5957.602 —200--50 °C (Pt1000)
2.10 Typy VymennVCh modulu EAIP-612 EI5957.612 -50+150 °C (Pt1000)
V nasleduijici tabulce je uveden seznam vyménnych moduld, EAIP-622 EI5957.622 0300 °C (Pt1000)
které je mozné pouzit s jednotkou CCPU-21, a to v¢etné objed- EAIP-632 EI5957.632 0+600 °C (Pt1000)
naciho &isla a hrubého rozsahu. EAIPO.. EI5957.9.. na zakazku
Typ Obj. &islo Hruby rozsah EAIN-610 EI5956.610 -50-+150 °C (Ni1000/5000)
EAIU-02 EI5950.02 20V EAIN-611 EI5956.611 -50-+150 °C (Ni1000/6180)
EAIU-12 EI5950.12 10V EAIN-612 EI5956.612 -50-+150 °C (Ni891/6371)
EAIU-22 EI5950.22 5V EAIN-620 EI5956.610 —50-+250 °C (Ni1000/5000)
EAIU-32 EI5950.32 oV EAIN-621 EI5956.611 -50-+250 °C (Ni1000/6180)
EAIU-42 EI5950.42 1V EAIN-622 EI5956.612 —50-+250 °C (Ni891/6371)
EAIU-52 E15950.52 500 mV EAIN-9.. EI5956.9.. na zakdzku
= e —— EAIS-01 EI5958.01 -50+50 °C (KTY10-6)
EAIU-72 EI5950.72 100 mV EAIS-02 E15958.02 -50-+100 °C (KTY10-6)
EAIU-9.. EI5950.9.. e A EAIS-03 EI5958.03 0-+100 °C (KTY10-6)
EAIV-02 EI5951.02 20V EAIS-11 EI5958.11 -50+50 °C (KTY81-110)
EAIV-12 EI5951.12 10V EAIS-12 E15958.12 -50+100 °C (KTY81-110)
EAIV-22 EI5951.22 5V EAIS-13 EI5958.13 0100 °C (KTY81-110)
EAIV-92 EI5951.92 35V EAIS-21 EI5958.21 -50+50 °C (KTY81-210)
EAIV-9.. EI5951.9.. na zakazku EAIS-22 E15958.22 -50-+100 °C (KTY81-210)
EAII-02 EI5952.02 40 mA EAIS-23 EI5958.23 0100 °C (KTY81-210)
EAII-12 EI5952.12 20 mA EBI-10 EI5971.00 2x binarni vstup 5 V
EAIl-22 EI5952.92 10 mA EBI-11 E15971.10 2x binarni vstup 12 V
EAII-32 EI5952.32 5 mA EBI-12 E15971.20 2x binarni vstup 24 V
EAII-9.. El5952.9.. na zakdzku Tucné jsou oznaceny preferované typy, ostatnitypy jsou za pfi-
EAIR-01 El5953.01 5 kQ platek a maji del$i dodaci Ihdtu.
EAIR-11 EI5953.11 10 kQ
EAIR-21 EI5953.21 20 kQ
EAIR-31 EI5953.31 50 kQ
EAIR-41 EI5953.41 100 kQ
EAIR-9.. EI5953.9.. na zakazku
UDAJE PRO OBJEDNAVKU
Typ Obj. ¢islo Modifikace Standardni vybava
EI5721.43 Flash 1 MB 1xRS-232/M-Bus, 1xRS-232, 1x BS-4?2/’485 S GO DC/DC,
e RAM 1 MB 6x DI 24V, 8x DO, 2x AO, 6x univerzalni pozice pro Al
El5721.13 Flash 1 MB dtto, navic moznost programové fizeného vypinani napgjeciho napéti
RAM 1 MB (Usporny rezim, vstupy 12 V typ 1
kabel s redukci EI9272.202 + EI9262.00 Kabel RJ45 - RJ45 2m + redukce RJ45/DB9F, ladici (k PC)
kabel s redukcfi EI9271.102 + EI9261.00 Kabel RJ45 - RJ45 1m + redukce RJ45/DB9M, k modemu

Doplriky:

EAL.., EBI.. — konfiguracni moduly pro analogové a logické vstupy
XBO-03 - externi reléové moduly pro posileni tranzistorovych vystupu

OVPM-41/06/24 — ochrana linky RS-485 s konektorem RJ45
E19271.xxx — kabel RJ45/RJ45 pro pfipojeni ochrany OVPM-41

Centraini jednotky a komunikatory
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3 XCPU-31/32 - ULTRAKOMPAKTNI REGULATOR

3.1 Zakladni charakteristika

XCPU-31 (obr. 35) a XCPU-32 (obr. 36) je maly kompaktni
reguldtor navrzeny predev§im pro autonomni bezobsluzné
fizeni velmi jednoduchych uloh. Regulator je vybaven vykon-
nym Sestnactibitovym procesorem doplnénym vnéjsi static-
kou paméti RAM. Pamét a obvod redlného ¢asu jsou zalohova-
ny lithiovou baterii. S vyzitim integrovanych analogovych a
logickych vstupl a vystupd Ize samotnou jednotkou realizo-
vat napf. reguldtory pro:
* ekvitermni regulaci jedné topné vétve,
* regulaci vymenikové nebo smesovaci stanice,
* regulaci jednoduché vzduchotechniky s topnym regis-
trem a protimrazovou ochranou,
 zénovou regulaci az 3 nezavislych zdn typu teplotni ¢idlo/
/elektrotermicka hlavice radidtoru,
* regulaci ohfevu bazénové vody, atd.
Soucasti jednotky jsou i sériové linky a sbérnice. Linka M-Bus
je vyvedena na Sroubovaci svorky a je uréena pro pripojeni
dalkovych snimact (teploméry RAI, ¢itacové moduly RCI, mé-
fiCe tepla, elektroméry ap.). Sériovy kanal s rozhranim RS-232
je urcen pro pfipojeni k nadfizenému systému pfimo nebo s
vyuzitim vnéjSich pfenosovych zafizeni (GPRS, modem, WiFi
ap). Kanal CANO umozriuje lokalné pfipoijit periferni 1/0 modu-
ly (napf. CAIO/CBIO), kanal CAN1 (resp. RS-485 — COM2)
mUze byt pouzit pro komunikaci s jinymi pfistroji. Jednotka
XCPU-31/32 tak miZze obsluhovat podfizené pfistroje, shro-
mazdovat data a preddvat je nadfizenym systémdm pevnou
linkou nebo prostrfednictvim vnéjSich komunikacnich zafizeni.
Jednotka XCPU-31/32 je pro realizaci kompaktniho regulato-
ru vybavena nasledujicimi vstupy vystupy:
* az 3x analogovy vstup pro méreni napéti nebo proudu
nebo teploty (teplotni Cidlo Ni1000/5000 ppm),
* 1x /0x analogovy vystup 0 + 10V,
* 2X bindrni vstup 24 V AC i DC,
* 3x reléovy vystup se spinacim kontaktem a s jednim spo-
le¢nym vodicem.
Pro vyvoj aplika¢niho vybaveni je uréeno nové grafické pro-
stfedi FRED. To umoziiuje programovani regulac¢nich smy-

Napdjeni EI577x.10
10 30V DC

— A0 A1 A2 AG

RS-232 RS-232

Obr. 35: Pohled na XCPU-31 Obr. 36: Pohled na XCPU-32

¢ek, komunikacénich algoritmd, manipulaci s daty i realizaci
vlastnich fidicich algoritmd — obdobné jako centralni jednotky.

3.2 Hardwarové prostredky

Procesor
* Fujitsu fady MB90F340,
e takt 24 MHz,
e 256 KB interni pamét FLASH,
* 16 KB interni pamét RAM.
UsB
* podpora USB 1.1 client,
* unifikovany ovlada¢ pro Windows,
 standardni konektor USB-mini B.
Linka RS-232 (COMO0)
* 1 asynchronni sériovy kandl RS-232,
¢ konektor RJ45.

Napajeni

10230VDC pjo A1t AGO AG

EI577x.30
A0 Al AI2 AG

EI577x.20 Napéjeni

10 30vDC

RS-232

|04|05|06|07|08|09|

|04|05|06|07|08|09|

% oo

|04|05|06|07|08|09|
L 4L

% o)

*)  COMO 12C CANO *)  COMO 12C CANO *)  COMO 12C CANO
. CPU CPU CPU
. RST| RST RST
. 12 com1 com1
XC2") XC2") Xc2")
[RTc]
radic¢ radic¢ radic¢
vstupni USB vstupni USB vstupni uUsB
T , T | T ,
XCa L XCa L XC4
‘11|12|13|14|15|16|17|18|19| ‘11|12|13|14|15|16|17|18|19| ‘11|12|13|14|15|16|17|18|19|
mini -+ mini -+ mini
C Y2 Y1 YO Com X1 X0 AG AOO USB C Y2 Y1 YO Com X1 X0 pMiBus USB C Y2 Y1 YO Com X1 X0 pMigus USB
*) na XC2 je CAN1 pro XCPU-31 (EI5772.x0), resp. RS-485 pro XCPU-32 (EI5773.x0) — kandl COM2
Obr. 37: Blokovéd schémata variant reguldgtorit XCPU-31/32
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Linka M-Bus (COM1)
* umoznuje pfipojit az 3 slave jednotky,
* Sroubovaci svorky.

Linka RS-485 (COM2) - jen XCPU-32

* 1 asynchronni sériovy kanal v
RS-422/485, Unap  [1g o2

* vyveden nalevy hiebinkovy konek- GND <N
tor na cevI[nr.n st|3!<u veetne napaje- Lrxax [s 4
ni (umoziuje pfimé pfipojeni gal- :&,T o~
vanického oddélovade SMI-12), ~ %% /m—m8

* zapojeni Spi¢ek konektoru je na o mid
obrdzku vpravo.

CANO

* CAN 2.0A/B, v 1' .

« vyveden na pravy hiebinkovy konek- — &
tor na &elnim $titku véetné napdjeni GND__ 1Sy g4
(umozniuje pfimé pfipojeni standard- canH [ 5 6
nich perifernich jednotek PROMOS 7_HJ
line 2), CANL 57 8|

 zapojeni $piCek konektoru je na g A

obrdzku vpravo.

CAN1 - jen XCPU-31
» CAN 2.0A/B,

* vyveden na levy hfebinkovy konektor na ¢elnim stitku,
* zapojeni konektoru shodné s CANO.

Ostatni

* 256 KB zdlohovand pamét SRAM,

 zdalohované RTC,
¢ zalohovaci baterie,
e WatchDog timer.

3.3 Technické udaje
Analogové vstupy

Rozlisenfi 16 bitd
Rozsahy méreni: napéti 0..10V
proud 0..20mA
teplota -50 .. +150 °C, Ni1000
Analogovy vystup
Rozliseni 8 bitd
Rozsah 0..10V
Vystupni proud max. 10 mA
Logické vstupy
Vstupni napéti log. 0 max. 5V=
log. 1 min. 15V=
log. 1 typ. 24 V=
log. 1 max. 30 V=
Vstupni napéti max. (1's) 40 V=
Vstupni proud log. 1, typ. 16 mA
log. 0, max. 2mA

Filtr vstupnich signdld
Izolaéni pevnost GO vstupl

digitélni, 1 + 255 ms
2500 VAC /1 min

Logické vystupy
Pocet vystupl

3 reléové kontakty

Parametry kontaktu relé 250V~ /5A
30V=/5A

Odpor sepnutého kontaktu max. 30 mQ

Max. dovoleny proud svorkou 4A

Maximalni spinané napéti 277V~ [125V=

Max. spinany vykon 1250 VA / 150 W

Doba sepnuti / rozepnuti relé 10ms/5ms

Zivotnost kontaktu
mechanicka
elektrickd (4 A)

Izolaéni pevnost GO vystupd

2% 107 sepnuti
1% 105 sepnuti
3000 VAC /1 min.

Napdjeci napéti / prikon
Rozméry modulu  § xv X h

10 + 30 V/max. 4 W
53 X 90 X 73 mm

Rozsah pracovnich teplot -10 + 50 °C
Kategorie prepéti Il
Stupen znedisténi 2

3.4 Pfipojeni k vyvojovému prostredi

PC redukce kFizeny kabel CCPU-03/21
EI9262.00 EI9272.202 XCPU, XCom
—~ DCD—= 1 7 2 »>—DTR —
—~ RxD—= 2 6 3 >—TxD —=
- TxD—= 3 3 6 >—RxD >
- DTR—= 4 2 7 >——nc
GND—= 5 4 5 GND
DSR—= 6 T—c 5 «— —m= 4 Zj—
- RTS—= 7 1 8 >—CTS »
—~ CTS—= 8 8 1 >—RTS —=
RI—= 9 RJ45 RJ45 RJ45
DB9M DB9F RJ45

Obr. 38: Schéma zapojeni kabelu mezi COMO a PC

Pro fyzické propojeni jednotky

pohled XCPU-31/32 s vyvojovym pro-

Z1p’ edu  sttedim Ize pouZit port COMO

(RS-232) jednotky XCPU-31/32

\—7 a libovolny port COM pocitace.

\ - Kabel do COMO s konektorem

8 RJ45 se skldda z redukce

RJ45 DB9F-RJ45 (obj.C. EI9262.00)

a kabelu s konektory RJ45 na

DB9F obou koncich a s kfizenym pro-

Obr. 39: Zjednoduseny ~ Pojenim  (obj.¢. EI9272.xxx).
kabel mezi COM0 a PC  Schéma zapojeni kabelu je na

obr. 38. Také je mozné pouzit
zjednodusené zapojeni kabelu (tfivodi¢ové) podle obr. 39.
Asynchronni komunikac¢ni kanaly jsou vyvedeny v rliznych
rozhranich. Kandl COM0 ma standardni rozhrani RS-232,
COM1 rozhrani RS-422/RS-485 s galvanickym oddélenim a
vestavénym napdjecim méni¢em. Oba kandly jsou vyvedeny
na konektory RJ45. Kanal COM2 je osazen rozhranim RS-232
a rozhranim M-Bus. Vyvedeny jsou na Sroubovaci svorky.
Pro pfipojeni jednotky k pocitaci PC je mozZné pouzit také roz-
hrani USB vyvedené na konektor XC4. USB port Ize vyuzit pro
pfipojeni jednak k vyvojovému prostredi FRED, jednak k vizua-
liza¢nim programim (napf. ControlWeb).
Jako zdkladni vyvojovy prostfedek slouzi grafické prostredi
FRED pro PC. Umozriuje velmi efektivni tvorbu béZnych fidi-
cich a regulacnich aplikacnich uloh z pfedem pfipravenych
funkcnich blokd. Je mozné i programovani dialogovych a edi-
taénich menu na ovlddacim panelu CKDM, komunikacnich
sluzeb v€etné uchovani archivnich dat.

3.5 Celni panel XCPU-31/32

Na prednim panelu jednotky jsou umistény indikacni LED uka-
zujici stav systému, komunikace a stavy logickych vstupt a vy-
stupd.

3.5.1 Stavové LED

Stavové LED jsou dvé (RUN a ERR) a indikuji momentdlni cho-
vani systému. Kazdd z diod RUN a ERR je dvoubarevna (Cerve-
na a zelena, rozsvicenim obou barev vznikne barva zlutd). Z
mnoha moznych kombinaci barev a svitu (nesviti — blika — svi-
ti) je pouzito ndsledujicich pét kombinaci:

* RUN i ERR sviti Zluté — v jednotce nebézi viibec Zadny pro-
gram (ani uzivatelska konfigurace, ani jadro FREDu v mo-
difikaci RT). MdZe znamenat poruchu jednotky.

* RUN sviti zelené — systémové menu. UmoZnuje nastavo-
vat nékteré systémové parametry jednotky, testovat vstu-
py a vystupy, atd.
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* RUN nesviti, ERR sviti ¢ervené —v jednotce je zavedeno ja-
dro FREDu, ale neni nahrana nebo nebézi uzivatelska
konfigurace, popf. probiha jeji download.

* RUN blika zelene, ERR sviti Cervené — bézi program, ale
jsou odpojeny vystupni relé.

* RUN blika zelené, ERR nesviti — bézi program, vystupni re-
Ié pripojeny.

3.5.2 Indikace stavu vstupu a vystupt
Na pfednim panelu jsou indikovany stavy logickych vstupl a
vystupd. Stav logickych vstupd je indikovan LED diodami

oznac¢enymi X0 a X1. Stav binarnich vystupd je indikovan dio-
dami ozna¢enymi YO, Y1 a Y2.

3.5.3 Indikace komunikace
Na prfednim panelu jsou indikovany stavy komunikace sério-
vych rozhrani COM0 az COM2 a sbérnice CAN. Stav je indiko-
van zlutymi diodami oznac¢enymi COMO, COM1, COM2 a
CAN.

3.6 Sériové kanaly

Procesor obsahuje 3 sériové komunikacni kanaly. Ty jsou
pfes budice privedeny na pfipojovaci konektory. Zapojeni ko-
nektor( jednotlivych sériovych linek je shrnuto do tab. 9.

Tab 9: Zapojeni konektor( sériovych linek

COMO - RS-232 COM1 - MBus COM2 - RS-485 GO™)
1 RTS 11 C 1 +Uge
2 DTR 12 Y2 2
8 TxD 13 Y1 8 GND
4 GAR 14 YO 4
5 15 Com 5 +RxTxD
6 RxD 16 X1 6 —RxTxD
7 nc 17 X0 7
8 CTS 18 -MB 8 ghe

19 +MB 9
+U
10 ce

*) k dispozici pouze u XCPU-32
nc nezapojeny vyvod

3.6.1 Kanal 0 - RS-232

Sériovy kanal 0 procesoru je vyuzit jako univerzalni asynchron-
ni linka s rozhranim RS-232 a je vyveden na konektor RJ45.
MUlzZe byt pouZit napf. pro spojeni kompaktni jednotky
CCPU-21 s pocitactem PC nebo pro pfipojeni k nadfazenému
fidicimu systému, popfipade k vizualizaci.

3.6.2 Kanal 1 — M-Bus master
Sériovy kanal 1 procesoru mdze byt vyuzit jako asynchronni
linka s rozhranim M-Bus master vyvedena na Sroubovaci svor-
ky 18 a 19. Je uréena pro pfipojeni maximainé 3 slave moduld

jako jsou méfice tepla, vodomery, elektroméry atd. RozSifuje
moznosti jednotky XCPU-31/32 o ddlkovy odecet hodnot.

3.6.3 Kanal 2 - RS-485 s GO
Sériovy kanal 2 procesoru je vyuzit jako univerzalni asynchron-

ni linka s rozhranim RS-485. Obsahuje galvanické oddéleni a
+5V

w0l Y p— =1

1[-Jo P B - :’I
=
=T

| BN
L:H
—
LT

Obr. 40: Schéma zapojeni logickych vstupu

je vyveden na levy hrebinkovy konektor na celnim Stitku.
Dostupny je pouze u modelu XCPU-32. Je uréen predevsim k
pfipojeni inteligentnich méficich moduld (RAI, RCI, RCIO).
Lze ho také vyuzit k pfipojeni do sité typu multimaster (napf.
venkovni teplotu méfi jen jeden regulator a preddva ji ostat-
nim) nebo k pfipojeni k nadfazenému fidicimu systému, popfi-
padé k vizualizaci.

3.7 Vstupy a vystupy

3.7.1 Logické vstupy

Kompaktni jednotka XCPU-31/32 obsahuije dva bipolarnilogic-
ké vstupy 24 V, AC nebo DC, s galvanickym oddélenim 1500 V
AC. Schéma zapojeni vstupnich obvod je na obr. 40.

XCPU-31/32 XCPU-31/32

M-Bus M-Bus

e T
| | | | | |

‘11|12|13|14|15|16|17|18|19‘ ‘11|12|13|14|15|16|17|18|19‘

- 24V + + 24V —
Obr. 41: Zapojeni vstupti se spoleénym minusem a plusem.

Vstupni obvody umozriuji zvolit zapojeni se spole¢nym plu-
sem nebo minusem pro celou jednotku. Podle toho se
pouzivaji snimace s vystupem npn nebo pnp v ramci celé jed-
notky. Pfipojit je mozné snimace tfidratové i dvoudratové s
vlastni spotfebou max. 0,5 mA.

Pripojeni snimac¢d npn ke vstuplm XCPU-31/32 se spole¢-
nym plusem pro celou jednotku ukazuje leva ¢ast obr. 41, pfi-
pojeni snimacl pnp ke vstupdm XCPU-31/32 se spole¢nym
minusem pro celou jednotku ukazuje prava ¢ast obr. 41.

3.7.2 Logické vystupy

Kompaktni jednotka XCPU-31/32 obsahuije tfi reléové vystupy
s kontakty 250 V / 5 A s jednim spole¢nym vyvodem a galva-
nickym oddélenim 3000 V AC. Umoziuji pfimé spindni
sitovych spotrebica.

Pfi spindni spotfebi¢h s indukénim charakterem napdjenych
stfidavym napétim je nezbytné vnéjsi osetieni prechodového
jevu varistorem (24 V~, 220 V~). Pfiklad zapojeni ukazuje
leva ¢ast obr. 42. Varistor je tfeba pfipojit co nejblize ke spotre-
bici. Pfi spinani spotfebi¢d s indukénim charakterem napdje-
nych stejnosmérnym napétim je k oSetfeni prechodového
jevu pouzita dioda pfipojend paralelné ke spotrebici v zaveér-
ném smeéru (zapojeni je vidét v pravé Casti obr. 42).

XCPU-31/32 XCPU-31/32

Y2 Y1 YO M-Bus Y2 Y1 YO M-Bus
cnm com [ vstupni
[ [ L obvody [ [ L obvody
| 1 | | 1 |
‘11|12|13|14|15|16|17|18|19‘ ‘11|12|13|14|15|16|17|18|19‘
Ljh +24vJ] E
ov

(24V=)

(230V~)
Obr. 42: Pripojeni indukéni zétéZe k reléovym vystupim

3.7.3 Analogové vstupy
Jednotka XCPU-31/32 obsahuje dva nebo tfi analogoveé vstu-
py — podle modifikace je osazena bud analogovym vstupem
Al2 nebo analogovym vystupem AOO. Rozliseni je 16 bitd.
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Obr. 43: Konfiguraéni propojky analogovych vstupti

Po rozebrani jednotky jsou na spodni desce pfistupné konfigu-
raéni propojky. Jejich pozice na spodni desce je patrna z ob-
razku 43 , konfigurace propojek pro jednotlivé typy mérfenych
veli¢in je vidét na obrazku 44.

Al0 AN Al2 Nastaveni propojek pro méreni:

teploty
Obr. 44: Nastaveni propojek pro riizné vstupni signaly

napét/ proudu

Analogoveé vstupy umozriuji méreni napéti v rozsahu0az 10V,
proudu v rozsahu 0 az 20 mA a Ize k nim pfipojit odporova tep-
lotni €idla Ni1000/5000ppm. Hruby rozsah méreni teploty s té-
mito ¢idly je =50 az +150 °C, ktery je dostatecny pro vSechny
bézné typy uloh.

3.7.4 Analogové vystupy
Dle modifikace obsahuje jednotka XCPU-31/32 Zadny nebo je-
den analogovy vystup AOO. Vystupnim signdlem je napéti v
rozsahu 0 az 10V s rozliSenim 8 bitd. Vystup je uréen napf. pro
ovladani spojitych servopohond, frekvenénich ménic¢d apod.

3.8 Jednotky s typovou konfiguraci

Jednotky XCPU-31/32 mohou jiz z vyroby obsahovat nahra-
nou typovou konfiguraci, diky které je mozné jednotky jedno-
duse pfipojit podle typového schématu, zapnout, pomoci ter-
mindlu CKDM-11 nastavit parametry reguldtoru a poté jiz
regulator provadi svoji funkci bez nutnosti dalSiho zasahu.

3.8.1 Typ 1 - Ekvitermni smésSovaci uzel
Provadi regulaci teploty topné vody jedné topné vétve v zavis-
losti na venkovni teploté a podle nastaveni parametr( ekviter-
mu (posun a sklon). Technologické schéma je vidét na obrdz-
ku 45.
Trojcestny smésovaci ventil Y1 mlze byt osazen bud poho-
nem s 3-bodovym fizenim pro napajeni 230 V nebo pohonem
s fizenim DC napétim 0+10 V.
Vyznam jednotlivych prvki je pfehledné shrnut do nasledujici
tabulky:

Prvek |Vyznam

t1 teplota vystupni topné vody (¢idlo Ni1000/5000ppm)

t2 venkovni teplota (Cidlo Ni1000/5000ppm)

T1 havarijni termostat — pretopeni topné vody

St dalkové nucené zapnuti Utlumu topeni (napr. dovolend)
M1 obéhové cerpadlo topné vétve
Yia |trojcestny sméSovaci ventil s 3-bodovym pohonem 230 V
Yib trojcestny sméSovaci ventil s pohonem se spojitym fize-

nim 0+10V

Na obrazku 46 je principidlni schéma pfipojeni periferii k regu-
latoru. Presné schéma zapojeni se bude liSit podle konkrétni
aplikace — hodnota jisténi, pfipojeni ¢erpadla (1-fazové nebo
3-fazové), servopohonu atd.

t1 t2 RVa
IN_[GND] Uy
24V o—no——
+24V _24\:/)
|04|05|06 07|08|09
L Al Al 00 L Loav
como (RS-232) [+5V] [ AMX+ADC | [ DAC]
8
% XCPU-32 g
=i EI5773.20 3
=
3
com | vstupni @)
v2 \yi \vo obvody | B
111218 [ 14 [15] 16 17 [ 18] 19
L
N o —24V
" T l o +24V
N TPET L] [PE[NT+LT-C
M1 RVb ST T1

Obr. 46: Principialni schéma pripojeni

3.8.2 Typ 2 - Pfedavaci stanice
Provadi bud ekvitermni regulaci teploty topné vody v zdvislos-
ti na venkovni teploté podle nastaveni parametr( ekvitermu
(posun a sklon) nebo regulaci teploty topné vody na konstant-
ni hodnotu. Technologické schéma je vidét na obrazku 47.
Vyznam jednotlivych prvk( je pfehledné shrnut do nasledujici

t1 S1 t1 S1 tabulky:
__
Prvek |Vyznam
t1 teplota vystupni topné vody (¢idlo Ni1000/5000ppm)
Rva gamg) 12 Tt RVb (iNo)  t2 T1 t2 | venkovni teplota (&idlo Ni1000/5000ppm)
M1 P1 havarijni manostat — ztrata tlaku v horkovodu
AINT) (X0) (AINT) (X0) P2 dlf?rencplvmanostat = dopo,ustenl vody do systému

(A0UTO) (Y2) (Y0+Y7) M1 | ob&hové &erpadlo sekundéru

v dvoucestny regulaéni ventil s pohonem se spojitym
Obr. 45: Technologické schéma smésovaciho uzlu fizenim 010 V
-26- XCPU-31/32 Centraini jednotky a komunikatory
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Obr. 47: Technologické schéma predavaci stanice

Prvek \ Vyznam
Y2 havarijni ventil s 2-bodovym pohonem 230 V
s pruzinovym zpétnym chodem
Y3 | solenoid pro dopousteéni vody do systému

Na obrazku 48 je principidlni schéma pfipojeni periferii k regu-
latoru. Pfesné schéma zapojeni se bude liSit podle konkrétni
aplikace — hodnota jisténi, pfipojeni ¢erpadla (1-fazové nebo
3-fazové), servopohond apod.

t1 t2 RVa
o H N JGND[ Uy
+24V I
—
[04 T057]06] 07|08|og |
ﬁ T A Al T r S
“ﬁ T g
como (RS-232) [+5V] [ AMX=+-ADC | [ DAC]
8
= XCPU-32 =
= EI5773.20 S
=
8
com [vstupni | &
T T e (21 2
11|12|13|14|15|16|17| |
| | )
L—ElJ 0-24V
N | L L
¢ K 0 +24V
PE——¢ — ]
N [PE[ L N [PE| L L [PE[ N Z Z
P2 P1
SV HV M

Obr. 48: Principialni schéma pripojeni

3.8.3 Typ 3 - Vytapéni mistnosti

Provadi regulaci teploty mistnosti na konstantni hodnotu otvi-
ranim/zaviranim  elektrotermickych ventild radidtord. Ventily
mohou byt umistény bud pfimo na radidtorech nebo v rozdélo-
vaci topeni napf. na chodbé. Technologické schéma je vidét
na obrazku 49.

Vyznam jednotlivych prvkd je pfehledné shrnut do ndsledujici
tabulky:

Prvek ‘ Vyznam
t1,12,t3 |teplota v mistnosti (Cidlo Ni1000/5000ppm)
Y1, Y2, Y3 | elektrotermicka hlavice ventilu radiatoru

Na obrdzku 50 je principidlni schéma pfipojeni periferii k regu-
latoru. Pfesné schéma zapojeni se bude liSit podle konkrétni
aplikace — hodnota jisténi, pfipojeni elektrotermickych ventil(
(24 V, 230 V). Standardné je uvazovano s ventily ,bez napéti
otevreno®.

otopné
téleso

Rozdélovag topeni t Pokoj 1

o)
RV3 t2 Pokoj 2 §§
S|
‘
téleso
|:E Pokoj 3

Obr. 49: Technologické schéma regulace teploty mistnosti
t1 12 3

HiRiigin

—24Vo

T
+24V |
|
|04|05|06|07|08|09
J_ AlO|  AM| A2
COMO (RS-232) +5 AMX+ADC
8
% XCPU-32 2
= EI5773.10 S
=
8
com | vstupni
obvc?dy DA
| T AQO
11|12|13|14|15| 17|18
L
N Py I_ Py
N ) S |
NITL][NTL][NTL

RV3 RV2 RV1
Obr. 50: Principialni schéma pfipojeni

3.8.4 Typ 4 - Vzduchotechnika
Provadi regulaci teploty pfivodniho vzduchu jednoduché
vzduchotechniky a fesi protimrazovou ochranu topného regis-
tru. Technologické schéma je vidét na obrazku 51.
Vyznam jednotlivych prvk( je pfehledné shrnut do nasledujici
tabulky:

Prvek |Vyznam
t1 teplota privodniho vzduchu (¢idlo Ni1000/5000ppm)
t2 teplota vody za registrem (Cidlo Ni1000/5000ppm)
T havarijni termostat — zamrznuti topného registru

V1,V2 | ventildtory pfivod a odtah
DP1, DP2 | chod ventildtor(
M1 obéhové cerpadlo vétve

Y1 pohon smés$ovaciho ventilu se spojitym fizenim 0+10 V
K1, K2 | klapky s pruzinovym zpétnym chodem

Na obrazku 52 je principidlni schéma pfipojeni periferii k regu-
latoru. Pfesné schéma zapojeni se bude liSit podle konkrétni
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Obr. 51: Technologické schéma vzduchotechniky

aplikace — hodnota jisténi, pfipojeni ¢erpadla (1-fazové nebo
3-fazové), ventilatord (1-fazové nebo 3-fazové), klapek atd.
Klapky K1 a K2 jsou uvazovany s pruzinovym zpétnym cho-

dem.

<

vétrany
prostor

—

t1 2 13 RVa
I:T I:T T IN_[GNDJ Uy
-24vo—|
+24V 0 ]
[04 050607 ]08]09 s s
s 1 ﬁJ_Am At A e«
COMO (R5-232) H
v v
DA XCPU-32 =
= EI5773.10 3
=
8
com gst\}Jopn; DA
T A0Q
11|12|13|14|15|16 17|18|19
L — 24V
v O
N +24V
R o o e . -
N[PE[L|[N[PE[L] [N[PE/L|[N|PE[L L [PE[N Z \J _/
K2 K1 V2 Al M1 T1 DP2 DP1
Obr. 52: Principialni schéma pripojeni
UDAJE PRO OBJEDNAVKU
Typ Obj. ¢islo Modifikace
EI5772.10 3x Al, 1x AO, 2x Bl 24V, 3x BO relé 230V~, 2x CAN, RS-232, 256kB SRAM, 256kB Flash
XCPU-31 EI5772.20 2x Al, 1x AO, 2x Bl 24V, 3x BO relé 230V~, 2x CAN, RS-232, M-Bus, 256kB SRAM, 256kB Flash
EI5772.30 3% Al, bez AO, 2x Bl 24V, 3x BO relé 230V~, 2x CAN, RS-232, M-Bus, 256kB SRAM, 256kB Flash
EI5773.10 3% Al, 1x AQ, 2x BI 24V, 3x BO relé 230V~,CAN, RS-485, RS-232, 256kB SRAM, 256kB Flash
XCPU-32 EI5773.20 2x Al, 1x AO, 2x Bl 24V, 3x BO relé 230V~, CAN, RS-232, M-Bus, RS-485, 256kB SRAM, 256kB Flash
EI5773.30 3% Al, bez AO, 2x BI 24V, 3x BO relé 230V~, CAN, RS-232, M-Bus, RS-485, 256kB SRAM, 256kB Flash

Jednotky s typovou konfiguraci nejsou v souc¢asné dobé k dispozici.
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4 XCOM-11/12 - UNIVERZALNIi KOMUNIKACNI PROCESOR

4.1 Zakladni charakteristika

Konvertor XCom-11/12 je univerzalni komunikacni zarizeni. Je
uréen pro pfipojeni zafizeni se sériovou nebo CAN komunika-
ci k prenosovym médiim USB a Ethernet. Uplatnéni najde pre-
devsim v nasledujicich oblastech:

* pfipojeni zafizeni CANopen k PC pocitaclim presUSB -
napt. CANopen periferni systém PROMOS line 2 k Data-
Lab PC,

* pfipojeni zafizeni s komunikaci CANopen pfimo do sité
Ethernet — napf. realizace vzdalenych perifernich center
s CANopen perifernim systémem PROMOS line 2,

* pfipojeni zarizeni se sériovou komunikacf k siti Ethernet,
napf. pripojeni fidicich systémi nevybavenych TCP/IP ko-
munikaci k siti LAN / internet,

* specidlni komunikaéni konvertory vybavené vlastnim pro-
gramovym vybavenim.

Z&akladem modulu je jednocipovy procesor. Ten zajistuje ob-
sluhu az dvou kanalt CAN, az tii sériovych linek a obsluhu ex-
ternich fadi¢d pro USB a Ethernet. Jeden kandl CAN je vyve-
den na dva hrebinkové konektory v Celnim panelu, které
umoznuji snadné pripojeni perifernich moduld PROMOS line
2, druhy je (jen XCom-11) vyveden na Sroubovaci svorky pro
pfipojeni jinych zafizeni. U XCom-12 je na Sroubovaci svorky
vyvedena linka RS-485. Kandly CAN a RS-422/485 mohou byt
galvanicky oddéleny od napdjeni a také vzajemné mezi se-
bou. Modul je zapouzdfen v krabi¢ce s pfichytkou na listu
DIN. Indikaéni LED na €elnim panelu umoznuji kontrolovat ak-
tivitu jednotlivych rozhrani.

4.2 Hardwarové prostredky
Procesor
* Fujitsu fady MB90F340 s taktem 24 MHz,
256 KB interni pamét FLASH,
* 16 KB interni pamét RAM.

Ethernet
* fadi¢ RTL8019AS s oddélovacim transformatorem,
 standard 10BaseT s rychlosti 10 Mbps,
* standardni konektor RJ45 pro UTP kabeldz,
* indikace provozu na siti tfemi LED (RX, TX a COL),
* vychozi IP adresa 192.168.222.26.

UsB

* podpora USB 1.1 client,

* unifikovany ovlada¢ pro Windows,
* standardni konektor USB-B.

Linka RS-232 (COMO0)
* 1 asynchronni sériovy kandl RS-232,
* konektor RJ45.

Linka RS-422/485 (COM1)

* 1 asynchronni sériovy kandl RS-422/485,
* galvanické oddéleni 1 kV,

* Sroubovaci svorky.

Linka RS-485 (COM2) - jen XCom-12
1 asynchronni sériovy kandl RS-485,
* galvanické oddéleni 1 kV,

* konektor RJ45.

CAN

* 1/2 kandly CAN 2.0A/B (2 kanaly jen XCom-11),

¢ galvanické oddéleni kazdého kanalu,

» CANO vyveden na Sroubovaci svorky (jen XCom-11),

* CAN1 vyveden na hiebinkové konektory na ¢elnim Stitku
(umozniuji pfimé pfipojeni standardnich perifernich jedno-
tek PROMOS line 2 napajenych pres ICM-11C).

Ostatni

256 KB zdlohovana pamét SRAM,

¢ zélohované RTC,

¢ zalohovaci baterie,

* WatchDog timer.

Napajeni CAN Napéjeni —RS-485
10+30V DC r _‘ XC4 10+30V DC F _‘ XC4
+ - ISG H L Ethernet + — ISG +D -D Ethernet
XC1 | 01|02 04|05 1 8 XC1 | 01[02| 03|04 |05 1 8|
radic radic
Ethernet Ethernet
RAM @ RAM
CANT COM2 ~ RST
— CPU K—
COM1  COMO
XC6 - XC6
EEPROM S EEPRON
radic ﬁ V rfadic
usB usB
RS-422/485  RS-232 USB RS-422/485  RS-232 USB
XC2 XC3 XC7 XC2 XC3 XC7
Obr. 53: Blokové schéma XCom-11 Obr. 54: Blokové schéma XCom-12
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4.3 Technické udaje
Rozhrani CAN

Prenosova rychlost max. 1 Mb/s
typ. 500 kb/s

Komunikaéni protokol CAN2.0A/CANopen

Rozhrani RS-232

Max. prenosova rychlost 120 kBd

Vstupni odpor pfijimace min. 7 kQ

Vystupni napéti vysilace typ. x8V

Max. délka pfipojeného vedeni 15m

Rozhrani RS-485

Max. prenosova rychlost 2 MBd

Vstupni odpor pfijimace 12 kQ

Citlivost pfijimace min. +200 mV

Vystupni diferenéni napéti vysilate typ. 3,7V
min. 1,5V

Max. délka pfipojeného vedeni 1200 m

Max. napéti signdl. vodicl proti SG trvale 6V
Spickové 11V

Max. napéti SG proti uzemnéni trvale 24V
$piCkové 36V

Napajeni 10 + 30V
Spotreba max. 3 W

Rozsah pracovnich teplot -10 + 50 °C
Rozmeéry 53 x 90 X 73 mm

4.4 Programovani

Standardni programové vybaveni zajistuje transparentni pre-
nos mezi jednotlivymi rozhranimi. Pro vyvoj aplika¢niho vyba-
veni je ur¢eno grafické prostfedi FRED. To umozriuje jak pro-
gramovani komunikacénich algoritm(, tak vlastni manipulaci s
daty i realizaci vlastnich fidicich algoritmC — obdobné jako cen-
tralni jednotky CCPU a XCPU.

Pro vyvoj aplikacniho vybaveni slouzi nové grafické prostredi
FRED. To umoZnuje jak programovani komunikac¢nich algo-
ritmd, tak vlastni manipulaci s daty i realizaci vlastnich fidicich
algoritm( — obdobné jako centrdini jednotky.

4.5 Konfigurace

Konfigurace se provadi na rozhrani Ethernet pomoci HTTP
klienta (internetového prohlizece). V internetovém prohlizeci
se zvoli IP adresa komunikatoru XCom-11 (vychozi adresa je
192.168.222.26) a adresar setup (napf. 192.168.222.26/
/setup). Prohlize¢ zobrazi konfiguraéni formuldr jednotky (viz
obr. 55) vypInény sou¢asnymi hodnotami nastaveni. Hodnoty
Ize béZnym zplisobem editovat a nakonec ulozit do jednotky
stiskem tlacitka , Store!“. Uspésné uloZeni konfigurace je po-
tvrzeno zpravou ,Stored successfuly”.

V horni ¢asti formulare se vyplfiuje vlastni IP adresa jednotky
XCom-11, maska, MAC adresa a uZivatelské jméno a heslo.
Pokud jiz bylo uzivatelské jméno a heslo zadano, je vyzadova-
no pfi kazdé zméné parametrd.

V dolni ¢asti formuldre jsou pole pro zavedeni konfiguracnich
dat aplikace (polozka Data) a samotné aplikace (polozka Ap-
plication). Kliknutim na tlac¢itko Prochazet se otevie okno pro
vybér souboru, ktery ma byt nahrén. Po jeho vybrani se kliknu-
tim na tlacitko Send tento soubor nahraje do jednotky
XCom-11.

XKCom11 v1.7 configuration page

Own IP:
[1s2 .8 _[222  _[26
Subnet mask:
fs5  fes5  Jess [0
HW address:
38 .Je7 79 ;7 o s

Username : [user
Password : |

Store! |

Data:

| Prochazet.. |
Send |

Application:

| Prochazet.. |
Send |

Obr. 55: Konfiguraéni formulaf jednotky XCom-11

X-Com  CAIO/CBI/CBO/CBIO-xx
[ IFFTEET
USB 1.1 -m= —m -
driver pro Windows Lcom Bl .. 15 cuo.re 1
98/ME/XP/2000/CE == | —=
5 = | [ SIS

Pripojeni periferniho systému k USB

X-Com CAIO/CBI/CBO/CBIO-xx
[ IFETFTT

e em
bxconBilla.. ..., 1

Ethernet, TCP/IP
aplikacni vrstva

2 S | 1L | o e e [ o e
Pripojeni periferniho systému k Ethernetu

X-Com
i

sériova komunikace
rdznymi protokoly

Ethernet, TCP/IP
aplikacni vrstva

Lxconl

I

Pripojeni zarizeni se sériovou komunikaci k Ethernetu

Obr. 56: Typické oblasti pouZiti konvertoru XCom-11

Tab. 10: Zapojeni komunikacnich konektord

e RS(-:432’I/185 Ethernet CAN

1| RTs 1 [+360R2 1| TX+ 1,2 | Unap

2 |4220RD 2 | TXD+ 2| TX%= 3,4 | GND

3| XD 3| T™XO- 3| RX+ 5 | CAN_H
4| GND 4| GND 4| — 6 | CAN L
5| GND 5| GND 5| — 7.8 | GND

6| RXD 6| RXD- 6| R-  9,10| Unap

7 | DsR 7| RD+ 7| —

8| cTs 8 | -a60R2 8 | —

1) odpor na napdjeci napéti 5V mikropocitace
2) odpory na galvanicky oddélené napajeci napéti 5V

UDAJE PRO OBJEDNAVKU
Typ Obj. &islo | Typ Obj. &islo | Modifikace
EI5781.00 EI5781.20 | galvanicky oddéleny napdjeci zdroj
XCom-11 XCom-12 ., ) L
EI5781.10 EI5781.30 napajeci zdroj bez galvanického oddéleni
-30 - XCom-11/12 Centraini jednotky a komunikatory



5 XCOM-21 - KOMUNIKACNI KONCENTRATOR SBERU DAT

5.1 Zakladni charakteristika

XCom-21 je primdrné ur¢en jako komu-
nikacni centrdla pro Ulohy sbéru dat, pfi-
pojeni sitovych modemd, k prevodu
komunikacnich protokold, pro pfipojeni

RS-485
Napdjeni Data ‘
+ + - @

Napajeni
10+30V DC
+ —_

M-Bus

XC1

perifernich systém@ pfimo na sitovou B ‘ b don g e Ll
uroven ¢i zprostredkovani pfipojeni pro Ewh_1_PWR__Rsees M-BUs
v7. ; e . 7 g ol x
zarfizeni, ktera sama nejsou schopna re- - -
i ACom-2

alizace IP prokol(. Stejné tak mohou byt

vyuzity jako centralni jednotky pro men- SRS &
§i fidici systémy. Zdkladni vlastnosti mo- |‘ Gow:  ®
H . | ® como c

dulu XCom-21 jsou: e
. v s s v | OM1 D
. komunlkacnol If(’)n(v:?ntrator pro S?e! ‘ ®com E
dat z modulu Citacu RCI, teploméru ETH F

B
RAI, pfipraveno pro ddlkove odecty | ©AM!
vodomérd a méfica tepla,

* 3 asynchronni sériové kanaly
RS-485, M-Bus, RS-232 + RS-422/
/485 s galvanickym oddélenim,

1 kanal Ethernet, 2 kandly CAN (1 s
GO),

* mozZnost uzivatelského programo-
vani pro konvertory protokold.

Modul obsahuje celkem 6 komunikac¢-

nich rozhrani. Sériové linky M-Bus a

RS-485 jsou vyvedeny na Sroubovaci

svorky a jsou uréeny pro pfipojeni délkovych snimac (teplo-

méry RAl, &itatové moduly RCI, méfice tepla, elektroméry
ap.). DalSi sériovy kandl s rozhranim RS-232 nebo RS-422/

/485 a kanal Ethernet jsou ur€eny pro pfipojeni k nadfizenému

systému piimo nebo s vyuzitim vnéjsich pfenosovych zafizeni

(GPRS, modem, WiFi ap). Kanal CAN umozfiuje lokalné pfipo-

jit periferni I/O moduly (napf. CAIO/CBIO), druhy kandl CAN

s galvanickym oddélenim m(ze byt pouzit pro komunikaci

s jinymi pfistroji. Modul je vybaven vykonnym Sestndctibito-

vym procesorem doplnénym vnéjsi statickou paméti RAM.

Pamét a obvod redlného ¢asu jsou zdlohovany lithiovou bate-

rii. Pro systémy, kde je vyzadovan preruSovany béh s velmi

malou spotfebou energie umoziuje lokdlné fidit zapindni

a vypindni vlastniho napajeciho zdroje.

Pro vyvoj aplikaéniho vybaveni je nové pripravovdno grafické

prostfedi FRED. To umoZriuje jak programovani komunikac¢-

nich algoritmd, tak vlastni manipulaci s daty i realizaci vlast-
nich fidicich algoritmd — obdobné jako centraini jednotky.

Modul XCom-21 tak mlze napfiklad obsluhovat podfizené pfi-

stroje na komunikacnich linkdch RS-485 a M-Bus a shro-

mazdéna data predavat nadfizenym systémUm pevnou linkou
nebo prostrednictvim vnéjSich komunikaénich zafizeni (mo-
dem, GPRS terminal, radio, WiFi) napf. ve formé www stranky.

Spolu s moduly RAI a RCI tvofi idedlni komponenty pro systé-

my dalkovych odec¢td vodomeérd, plynomér a méricd tepla.

PROMOS awuz

H5232

RS422-GO

i-g

5.2 Hardwarové prostredky

Procesor
* Fujitsu rady MB90F340 s taktem 24 MHz,
* 256 KB interni pamét FLASH,
* 16 KB interni pamét RAM.
Ethernet
» radi¢ RTL8019AS s oddélovacim transformatorem,
 standard 10BaseT s rychlosti 10 Mbps,
* standardni konektor RJ45 pro UTP kabelaz,
« indikace provozu na siti tfemi LED (RX, TX a COL),
 vychozi IP adresa 192.168.222.26.

Y AT,
| .y

Obr. 57: Pohled na XCom-11

CAN1

com1 com2
CANO

MBusOn CPU

COoMO

RST

radic radic
Ethernet USB

RS-422/485 RS 232 Ethernet

XC2 XC4
Obr. 58: Blokove schéma XCom-11

mini USB

usB

» podpora USB 1.1 client,

* unifikovany ovladac¢ pro Windows,

* standardni konektor USB-mini B.

Linka RS-232 (COMO)

1 asynchronni sériovy kandl RS-232,

* konektor RJ45.

Linka RS-422/485 (COMO)

* 1 asynchronni sériovy kandl RS-422/485,

e galvanické oddéleni,

* konektor RJ45.

Linka RS-422/485 (COM1)

* 1 asynchronni sériovy kandl RS-422/485,

* Sroubovaci svorky,

* vyvedeno napdjeni pro nizkospotrebova zarizeni.

Linka M-Bus (COM2)

1 asynchronni sériovy kandl RS-422/485,

e umoznuje pripojit az 20 slave jednotek,

* Sroubovaci svorky.

CANO

* CAN 2.0A/B,

 vyveden na pravy hrebinkovy konektor na ¢elnim Stitku
vCetné napajeni (umozriuje pfimé pfipojeni standardnich
perifernich jednotek PROMOS line 2).

CAN1

* CAN 2.0A/B,

¢ galvanické oddéleni kanalu,

* vyveden na levy hrebinkovy konektor na ¢elnim Stitku.

Ostatni

* 256 KB zdlohovana pamét SRAM,

* zdlohované RTC,

e zélohovaci baterie,

* WatchDog timer.

Centraini jednotky a komunikatory

XCom-21

-317-



5.3 Technické udaje
Rozhrani CAN

Prenosova rychlost max. 1 Mb/s
typ. 500 kb/s
Komunikaéni protokol CAN2.0A/CANopen
Rozhrani RS-232
Max. prenosova rychlost 120 kBd
Vstupni odpor pfijimace min. 7 kQ
Vystupni napéti vysilace typ. +8V
Max. délka pfipojeného vedeni 15m
Rozhrani RS-485
Max. prenosova rychlost 2 MBd
Vstupni odpor pfijimace 12 kQ
Citlivost pfijimace min. +200 mV
Vystupni dif. napéti vysil. typ. 3,7V
min. 1,5V
Max. délka pfipojeného vedeni 1200 m
Max. napéti signalovych vodi¢d proti SG
trvale 6V
Spickové 11V
Max. napéti SG proti uzemnéni
trvale 24V
SpiCkové 36V
Rozhrani M-Bus
Max. prenosova rychlost 9,6 kBd
Max. pocet slave modull: 20
Napajeni 10 + 30V
Spotreba max. 3 W
Rozsah pracovnich teplot -10 + 50 °C
Rozméry 53 x 90 X 73 mm

5.4 Programovani

Pro vyvoj aplikaéniho vybaveni je nové prfipravovano grafické
prostfedi FRED. To umoZnuje jak programovani komunikac-
nich algoritmd, tak vlastni manipulaci s daty i realizaci vlast-
nich fidicich algoritmd — obdobné jako centraini jednotky.

5.5 Konfigurace

Konfigurace se provadi na rozhrani Ethernet pomoci HTTP
klienta (internetového prohlizece). V internetovém prohlizeci
se zvoli IP adresa komunikatoru XCom-21 (vychozi adresa
je 192.168.222.26) a adresar setup (napf. 192.168.222.26/

XCom21 v1.7 configuration page

Own IP:
ez fies o2z [2
Subnet mask:
jos5  fess fess  fo
HW address:
B8 7 [ 7m so 4o

Username : Juser
Password : |

Storel |

Data:

| Prochazet... |
Send |

Application:

| Prochazet... |
Send |

Obr. 59: Konfiguraéni formulaf jednotky XCom-21

stiskem tladitka ,Store!“. Uspé&sné uloZeni konfigurace je po-
tvrzeno zprdvou ,Stored successfuly“.

V horni ¢asti formulare se vyplfiuje vlastni IP adresa jednotky
XCom-21, maska, MAC adresa a uzivatelské jméno a heslo.
Pokud jiz bylo uzivatelské jméno a heslo zadano, je vyZzadova-
no pfi kazdé zméné parametrd.

V dolni ¢asti formuldre jsou pole pro zavedeni konfiguracnich
dat aplikace (polozka Data) a samotné aplikace (polozka
Application). Kliknutim na tlacitko Prochdzet se otevie okno
pro vybér souboru, ktery ma byt nahran. Po jeho vybrani se
kliknutim na tlacitko Send tento soubor nahraje do jednotky
XCom-21.

Tab. 11: Zapojeni konektor(i sériovych linek

/setup). Prohlize¢ zobrazi konfiguracni formular jednotky (viz COMO - RS-232 COMO - RS-422 CAN 0/1
obr. 59) v,yplne?y soucasnymi hodnotami nast%yenl. Hodnoty 1 RTS 1 +360R 1.2 Unap
Ize beznym zpusobem editovat a nakonec ulozit do jednotky > +220R 2 +TXD 3.4 GND
bviové vodom 3 TXD 3 —TXD 5 CAN_H
ytové vodoméry
s impulsnim vystupem 4 GND 4 GND 6 CAN_L
5 GND 5 GND 7,8 GND
RCI-01 6 RXD 6 —RXD 9,10 Unap
[ 0 ) 7 | DSR/PwrOn 7 +RXD
M-Bus méfice 8 cTS 8 _360R
teploméry Lokalni 1/0
RAI-01 [ l]ﬁl sssss |
Xcomz1 | owofry - eiee | CAN
XCOM-21 | |'.":I“|" | open
—]
— BRI \
dispecink I
NN Wi UDAJE PRO OBJEDNAVKU
GPRS Ethernet, TCP/IP Typ Obj. éislo Modifikace
aplikaéni vrstva Internet p
modem XCom-21 EI5782.00 standardni
Typické oblasti pouZiti konvertoru XCom-21 Doplriky: moduly RAI-01, RCI/RCIO-01 s komunikaci RS-485
-32- XCom-21 Centrdini jednotky a komunikatory



6 XCOM-31/32 - KOMUNIKACNI KONCENTRATOR

17777777
11234344

XCom-31
Communication
concentrator

RUN

o
g § =
w w

Com0
Com1
Com2

ATEAC ™ —

g e S ST RT—

11234344

XCom-32
Communication
concentrator

RUN USB E-Rx E-Tx CAN Com0 Comi Com2

A7EAC ™ —

Obr. 60: Pohled na komunikator XCom-31

6.1 Zakladni charakteristika

XCom-31/32 je univerzalni komunikaéni zafizeni uréené pro
pfipojeni zafizeni se sériovou (M-Bus, RS-232, piggy) nebo
CAN komunikaci k prfenosovym médiim USB a Ethernet.
Uplatnéni najde predevsim v nasledujicich oblastech:

* pfipojeni zafizeni s komunikaci M-Bus (vodoméry, méfice
tepla, apod.) do sité Ethernet pro vytvareni rozsahlych siti
sbéru dat,

* pfipojeni zafizeni k PC pocitaciim prostfednictvim USB

* pfipojeni zafizeni pfimo do sité Ethernet — napr. realizace
vzdalenych perifernich center,

* pripojeni zafizeni se sériovou komunikaci (RS-232, piggy)
k siti Ethernet, napf. pfipojeni fidicich systéml nevybave-
nych TCP/IP komunikaci k siti LAN / internet,

specidlni komunikacni konvertory vybavené vlastnim progra-
movym vybavenim.

Z&akladem modulu je jednocipovy procesor zajistujici obsluhu
kanalu CAN, tfi sériovych linek a radi¢l pro USB a Ethernet.
Zapouzdren je v krabi¢ce pro umisténi na stdl. Je mozné dopl-
néni prichytkou pro uchyceni na listu DIN. Indikaéni LED na
¢elnim panelu umoznuji kontrolovat aktivitu jednotlivych roz-
hrani.

XC_1 XC6 XC5
pra].?.m g =y Ethernet
4 radic
5V | [36V % RAM Ethernet
com2
CPU
RST
coM1 coMo
|
|_| \V4
Low | B
»Piggy” .
| AN|f M <
e e
s 2 L s2
P ¥ = 5 &«
XC2 XC3

Obr. 62: Blokové schéma XCom-31

g e S ST RT—

Obr. 61: Pohled na komunikator XCom-32

6.2 Hardwarové prostredky
Procesor
* Fujitsu fady MB90F340,
* takt 24 MHz,
256 KB interni pamét FLASH,
¢ 16 KB interni pamét RAM.
Ethernet
» radi¢ RTL8019AS s oddélovacim transformatorem,
« standard 10BaseT s rychlosti 10 Mbps,
« standardni konektor RJ45 pro UTP kabeldz,
« indikace provozu na siti tfemi LED (RX, TX a COL).
usB
* podpora USB 1.1 client,
* unifikovany ovladac¢ pro Windows,
 standardni konektor USB-A,
* dostupné jen u XCom-32.
Linka RS-232 (COMO0)
1 asynchronni sériovy kandl RS-232,
 Sroubovaci konektor.

XCA1 XC6 XC5
Napdjeni 2 ==
-+ #§23FT3S Ethernet
i s C\im < v I1 8
fadic
5V | [36V % % RAMKS™! Ethernet
? I I
COM2  CANO
RTC RST f—
CPU =
EEPROM
COM1__ COMO
I v
I—l v EEPROM
e | B ﬁggi
,Piggy 1
— N M <
YNGR Rt ,—H
22 Rpe  UssA
o=
XC2 XC3 XC4

Obr. 63: Blokové schéma XCom-32

Centraini jednotky a komunikatory XCom-31/32 -33-



XCc2
XC3 DB15F

(RS-232) (rozhrani piggy)

DDD Vyménny modul piggy RA
RB|

RC

RD|

00 odpory linky- RE,
RS-422/485 RF

XC1
(napdjent)

XCé6
(M-Bus)

Ve j;321
O

"

©
O
@

XC5
RJ45

I
I
I
I
I
I
I
ot MR 000t es, 1
I
I
I
I
I
I

XC1 JP3  XC6

4(napa’jenr’) (M-Bus + CAN) XC5

XC2
Xc3 DB15F

(RS-232) (rozhrani piggy)

RJ45

XC

,wfsmu

reset

R

D D D Vyménny modul piggy RA
=
RB
RC
RD|
odpory linky RE|
RS-422/485

Obr. 64: Umisténi konektord a konfiguraénich propojek
u modulu XCom-31

Univerzalni sériova linka (COM1)
* komunikaéni rozhrani uréené ,piggy“ modulem,
* mozno osadit moduly P232GPE, P232GPS, P422GPE,
P422GPS, P485GPE, P485GPA, PL20GPS, PMBMGPS,
* galvanické oddélenti,
* konektor DB15.
Linka M-Bus master(COM2)
* maximalné 20 slave moduld,
* Sroubovaci konektor.
CAN
¢ 1 kandl CAN 2.0A/B,
* Sroubovaci konektor.
Ostatni
* 256 KB pamét SRAM (zalohovana jen u XCom-32),
* zdlohované RTC (jen u XCom-32),
* zdlohovaci baterie (jen u XCom-32),
* WatchDog timer.

6.3 Technické udaje komunikatoru
Rozhrani CAN

Prenosova rychlost max. 1 Mb/s
typ. 500 kb/s

Komunikaéni protokol CAN2.0A/CANopen
Rozhrani RS-232
Max. prenosova rychlost 120 kBd
Vstupni odpor pfijimace min. 7 kQ
Vystupni napéti vysilace typ. +8V
Max. délka pfipojeného vedeni 15m
Rozhrani M-Bus master
Max. prenosova rychlost 9,6 kBd
Max. pocet slave modull 20
Napajeni 10 + 30V
Spotreba bez piggy max. 3 W

S piggy max. 6 W
Rozsah pracovnich teplot -10 + 50 °C
Rozmeéry 135%x34X98 mm

6.4 Technické udaje ,,piggy“ moduli

Rozhrani RS-232 (P232GPE, P232GPS)
Napdjeci napéti piggy 5V £5%, max. 150 mA
Izolaéni napéti GO: 1000V DC /1 min

Obr. 65: Umisténi konektord a konfiguraénich propojek
u modulu XCom-32

Vystupni napéti vysilace

Max. délka pripojeného vedeni

+8V
15m

typ.

Rozhrani RS-422 (P422GPE, P422GPS)

Napajeci napéti piggy
Izolaéni napéti GO:

Max. prfenosova rychlost
Vstupni odpor pfijimace
Citlivost pfijimace
Vystupni dif. napéti vysil.

Max. délka pfipojeného vedeni

5V x£5%, max. 200 mA
1000 VDC /1 min

2 MBd

12 kQ
min. +200 mV
typ. 3,7V
min. 1,5V

1200 m

Rozhrani RS-485 (P485GPE, P485GPA)

Napajeci napéti piggy
Izola¢ni napéti GO:

5V £5%, max. 150 mA
1000V DC /1 min

Max. pfenosova rychlost 2 MBd
Vstupni odpor pfijimace 12 kQ
Citlivost prijimace min. +200 mV
Vystupni dif. napéti vysil. typ. 3,7V
min. 1,5V

Max. délka pfipojeného vedeni 1200 m
Max. napéti signdlovych vodi¢u proti SG

trvale / $pickové 6V/11V
Max. napéti SG proti uzemnéni

trvale / Spickové 24V /36V
Rozhrani smycka 20mA (PL20GPS)
Napdjeci napéti piggy 5V %5 %, max. 350 mA
Vystupni napéti z ménice 24V, 40mA
Izolaéni napéti GO: 1000V DC /1 min
Max. prfenosova rychlost 38,4 kBd
Vstupni proud pro droveri L <3mA
Vstupni proud pro uroven H > 15mA
Max. délka pfipojeného vedeni 1500 m
Rozhrani M-Bus master (PMBMGPS)
Napadjeci napéti piggy 5V +5 %, max. 550 mA
Vystupni napéti z ménice 36V, 55 mA
Izola¢ni napéti GO: 1000V DC /1 min
Max. pfenosova rychlost 9,6 kBd
Max. pocet slave modull 20

6.5 Konfiguracni propojky

Deska komunikatoru XCom-31 obsahuje dvé propojky JP1 a
JP2, deska komunikatoru XCom-32 obsahuje tfi propojky

JP1, JP2 a JP3.

Max. pfenosova rychlost 120 kBd JP1  pfipojeni RTS. Je-li propojka rozpojena, je na pin 4 ko-
Vstupni odpor pfijimace min 7 kO nektoru XC3 pripojen signdl CTS a je konfigurovan

) ' jako vstupni. Spojenim kolikl dojde k vnitfnimu propo-
-34- XCom-31/32 Centraini jednotky a komunikatory



jeni (loopbacku) signalt CTS a RTS. Zaroven je na pin
4 konektoru XC3 pripojen signdl RTS a je konfigurovan
jako vystupni.

JP2  povoluje programovani procesoru — vyhrazen pro ser-
visni Ucely firmy Elsaco.
JP3  zakonceni sbérnice CAN. Spojenim kolikl se pfipoji za-

koncovaci odpor 120 Q sbérnice CAN. Musi byt pfipo-
jen pokazdé, kdyz se jednd o koncové zafizeni na sbér-
nici CAN (na zacatku a na konci vedeni sbérnice). Tato
propojka je k dispozici pouze u XCom-32.

6.6 Pripojeni k vyvojovému prostredi

Pro fyzické propojeni jednotky XCom-31/32 s vyvojovym pro-
stfedim Ize pouzit port COMO (RS-232, konektor XC3) jednot-
ky XCom-31/32 a libovolny port COM pocitace. Kabel do

PC redukce kfizeny kabel CCPU-03/21
E19262.00 El9272.202 XCPU, XCom
—~ DCD—= 1 7 2 >—DTR —=
—~ RxD—m= 2 6 3 >—TxD —=
- TxD—= 3 3 6 >—RxD >
- DTR—= 4 2 7 >——nc
GND—= 5 4 5 GND
DSR—= 6 T—c 5 «———— —m= 4 :j_
- RTS—= 7 1 8 —CTS =
—~ CTS—= 8 8 1 >—RTS =
RI—= 9 RJ45 RJ45 RJ45
DBOM DBY9F RJ45

Obr. 66: Schéma zapojeni kabelu mezi COMO a PC

COMO s konektorem RJ45 se
sklada z redukce DB9F-RJ45
(obj.¢. EI9262.00) a kabelu s ko-
nektory RJ45 na obou koncich a
s kfizenym propojenim (obj.¢.
El9272.xxx). Schéma zapojeni
kabelu je na obrazku 66. Také je
mozné pouzit zjednodusené za-
pojeni kabelu (tfivodicové)
DBYF podle obrdzku vievo.

Pro pfipojeni jednotky k pocitaci PC je mozné pouZit také roz-
hrani USB vyvedené na konektor XC4 (dostupné jen u
XCom-32). USB port Ize vyuZit pro pfipojeni jednak k vyvojoveé-
mu prostiedi FRED, jednak k vizualiza¢nim program(m (Con-
trolWeb).

Jako zdkladni vyvojovy prostfedek slouzi grafické prostredi
FRED pro PC. Umozriuje velmi efektivni tvorbu béznych fidi-
cich a regulacnich aplika¢nich dloh z pfedem pfipravenych
funk¢nich blokd. Je mozné i programovani dialogovych a edi-
tac¢nich menu na ovlddacim panelu CKDM, komunikacénich
sluzeb v€etné uchovani archivnich dat.

pohled
zpredu

1

6.7 Konfigurace

Konfigurace se provadi na rozhrani Ethernet pomoci HTTP
klienta (internetového prohlizece). V internetovém prohlizeci
se zvoli IP adresa komunikatoru XCom-31/32 (vychozi adresa
je 192.168.222.26) a adresar setup (napr. 192.168.222.26/se-
tup). Prohlize¢ zobrazi konfiguracni formuldr jednotky (viz
obrdzek 67) vyplnény sou¢asnymi hodnotami nastaveni. Hod-
noty Ize béznym zplisobem editovat a nakonec uloZit do jed-
notky stiskem tladitka ,Store!*. UspéSné ulozeni konfigurace
je potvrzeno zpravou ,Stored successfuly”.

V horni ¢asti formulare se vyplnuje vlastni IP adresa jednotky
XCom-31/32, maska, MAC adresa a uZivatelské jméno a hes-
lo. Pokud jiz bylo uzivatelské jméno a heslo zaddno, je vyzado-

Pin Oznaceni signalu pro rozhrani
RS-232 RS-422 RS-485 20 mA M-Bus
1 — — — — —
2 TxD -TxD —RxTxD — -MBus
8 RxD -RTS — — +MBus
4 CTS —RxD —RxTxD RxD- —MBus
5 RTS -CTS 360R- RxD+ -MBus
6 — -DTR2) — +Uy
7 SG +DCD? = +Une
8 DCD") -DCD? PE I2out —
9 — +TxD +RxTxD — +MBus
10 DTRY +RTS — TxD+ —
11 — +RxD +RxTxD TxD- —
12 — +CTS 360R+ —
13 = +DTR2 Term. -Un -MBus
14 SG SG SG +Ujng
15 +5V +5V +5V I11out —

1) pouze pro EI6001.50 2) pouze pro EI6001.20
Tab. 12. Zapojeni konektoru DB15F pro riznd rozhrani

vybér souboru, ktery ma byt nahran. Po jeho vybrani se klik-
nutim na tlacitko Send tento soubor nahraje do jednotky
XCom-31/32.

HKCom31 w112 configuration page

Owin P
192
Gate IP:
[192 |68
Subnet mask:
[e55 | [255
HiY address:
o 1o

Jies . Jeze

Jeee

Jess o

2o

Username : Juser
Password : |

Stare! |

Data:

| Prochazet.. |
Send |

Application:

| Prochazet.. |
Send |

Obr. 67: Konfiguracni formulaf jednotky XCom-31/32

UDAJE PRO OBJEDNAVKU

vano pfi kazdé zméné parametrd. 112 SBJicisio N_Iod'f'kace

V dolni &4sti formulare jsou pole pro zavedeni konfiguraénich |  xCom-31 EI5783.10 ﬂg%”och‘ﬁe”g Vterrize - bez RTC,

dat aplikace (polozka Data) a samotné aplikace (polozka Ap- ” abaterie

plication). Kliknutim na tla¢itko Prochéazet se otevie okno pro | XCom-32 EI5783.20  plna verze
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7

7.1 Zakladni charakteristika

FCPU-04 je komunika¢ni jednotka fizend jednocipovym mi-
kroprocesorem MB90F598. Kromé vyvedeni 2 sériovych linek
procesoru obsahuje fadi€ sité Ethernet, fadi¢ USB client, bi-
narni a analogové vstupy a vystupy. Pohled na jednotku
FCPU-04 je na obr. 68, umisténi a popis zakladnich prvkd uka-
zuje obrazek 69 a celkové blokové schéma je na obrazku 70.

Obr. 68: Pohled na FCPU-04

Sériové linky jsou vyvedeny na Sroubovaci svorkovnice
(RS-485), konektory RJ45 (RS-232) a na koliky pro konektory
PFL14 (vystup prevodnik( ,,piggy“). Ethernetovy kanal je vyve-
den na konektor RJ45 pro UTP kabeldz, USB kanal na konek-
tor USB-B. Zapojeni konektor( je v tabulce 13.

7.1.1 Hardwarové prostiedky

Sériové linky procesoru MB90F598
* COMO/COM1 s rozhranim RS-232/piggy je vyveden na
konektory XC8 (RS-232) a XC6 (prfevodnik piggy) a pro
RS-485 také na svorkovnici XC2,
* COMT1 urceny také k programovani procesoru.
Sbérnice CAN
* vyvedena na desetikolikovy konektor vCetné napajeni
(pro pfimé pfipojeni perifernich jednotek PL 2).
Sit Ethernet
* fadi¢ RTL8019AS s oddélovacim transformatorem,
* standard 10BaseT s rychlosti 10 Mbps,

FCPU-04 - PREVODNIK ETHERNET < RS-232/RS-485

RS 485 EEPROM
CQMO Prg}lgg;ﬂ( \_Jt—‘—\ L?D
»PIggy T Ethernet
Budi¢ | J=>|COMO emet[ o
RS-232 ey Ethernet] [4oBase-T
Analogové/bindri fmm e = = - - - > N CPU | Radi& l— USB
vstupy / wstupy Seee e e “|  MBooOFs598 LB
Budig "
RS-252 RS-232 CcOMI CAN

{ H

COM1 Prevodnik
piggy »piggy* 1 RTC
Rs-485 e

Obr. 70: Blokové schéma FCPU-04

dodavan balik knihoven, které umoziuji snadné ovlddani séri-
ovych kandld, CANopen sbérnice a realizaci TCP/UDP
komunikace na Ethernet kandlu.

7.2 Funkce jednotky

Jednotka FCPU-04 umoznuje pfenos komunikacnich dat z
Ethernetu na sériovou linku a zpét. Pfenos je paketové oriento-
vany s maximalni délkou jednoho paketu 256 bytd.

Ze strany Ethernetu je paket uréen daty obsazenymi praveé v
jednom ethernetovém paketu. Ze strany sériové linky je paket
definovan (ohrani¢en) meziznakovymi mezerami na sériové
lince. Meziznakova mezera delSi nez doba uréena paramet-
rem timeout pfi konfiguraci jednotky FCPU-04 je povazovana
za konec soucasného paketu. K predani dat na druhé komuni-
kacéni rozhrani dojde vzdy po ukonceni pfijmu paketu na roz-
hrani prvnim.

Jednotka FCPU-04 miZe byt nastavena jako pasivni — jednot-
ka neiniciuje komunikacni relaci. Pouze predava dotaz vysla-
ny protéjsi stanici. Pfipadnou odpovéd vraci pouze v pripadé,
Ze po predani dotazu od protéjsi stanice pfisla do doby kratsi
nez je doba nastavend parametrem timeout.

Jednotka FCPU-04 mUiZe byt nastavena jako aktivni — jednot-
ka iniciuje komunikaéni relaci po pfijmu dat ze sériové linky. V
nastavovacim menu jednotky je pak mozné nastavit az osm

* standardni konektor RJ45 pro

UTP kabelaz, O x&8 ,JP9 O
* indikace provozu na siti tfremi 00 @ § I N

LED (RX, TX a COL). JP3 RTST XD £ B 5 Dﬁf
Sbérnice USB XC13 ©T31 6‘@ 0‘6 RxD1 - 4 e
* podpora USB 1.1 client, . 5 o 50Eo§
+ standardni konektor USB-B. B ‘B 00° I
Ostatni ‘B3 JP11 g i ,fcf
* RTC obvod zélohovany bate- “ |4 Prevodniky ,piggy“c B B ZZ

i, , 3 <8 6; 6; OO
e patice pro osazeni 2 ks o 10 Ok x x

)

EEPROM 24C01-+-24C256.

XC5Y

©68888°

x
o

7.1.2 Programovani
Vzhledem k modularité desky a Si-
rokym komunikaénim moznos-
tem se nepocitd s moznosti prog-
ramovani vyvojovym prostredim
FRED. Pro vyvoj programového
vybaveni je nutno pouZit vyvojovy

v

O §888888 (T2 BAs8As8

JP4 600000

XC4Y

Prevodniky ,piggy“

balik SOFTUNE (C kompilator, as-

sembler, debugger). K desce je

Obr. 69: Umisténi zakladnich prvki
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Tab. 13: Zapojeni konektor FCPU-04

<<<<< FCPU 04 A v 1.0, buld 16.4.2003, base setup »>=»>>>

Pin XC8 XC10 XC6/XC7 —
XC9 P232xS | P232xE | P422xS | P422xE | P485xE | PL20x Wi W W W W

1 | RTS | +Upnap DCD -DCD e e :

2 nc +UNAP +5V +5V +5V +5V +5V I1OUT

3|TXD| GND | SG sG +DCD +Upnz Subne!gk; Fee ] e ez

4 |GND| GND | SG SG SG SG SG | +Upg 5 55 s o

5 | GND | CAN-H -DTR +Uy W address:

6 | RXD | CAN-L +DTR Uy o o 7 [0 5 Jaw

7 | nc GND RTS RTS -CTS -CTS +RxD

8 | CTS | GND +CTS | +CTS

9 +Ugap| CTS | CTS | -RxD | -RxD |-RxTxD | -RxD Bemache 1P ot ele Coomash

10 +Upap +RxD | +RxD |+RxTxD| —TxD [z [ies  [eez Joar”  [1ess [Disabled =]
11 RxD RxD | -RTS | -RTS [fs2” [ies [e22 [eaz  [ross [Disabled =]
12 DTR | +RTS | +RTS +TxD 19z [iee [z 5  [ress [Disabled =
13 TxD TxD —TxD -TxD | -RxTxD ez [es .fezz [ [rags [Disabled |
14 +TxD | +TxD |+RxTxD M [ [ Bz [Cosbied r
protéjich stanic, do kterych budou data pfijata ze sériové lin- fez [es [zz ;2 [iems [Disabled =
ky pFedéneE. Tak je mozné vytvorit kovmunikaénll'sfté typu jedna T [ e Bz [Drenbied 5
master a az osm slave stanic. Protoze i ostatni stanice mohou ' '
byt nastaveny jako aktivni, je mozné zapoijit az osm zafizeni 192 [ies fez [n e [Disabled |
do sité, kde mlze komunikovat dokonce ,kazdy s kazdym* (si-
té typu multimaster). Baud [3a =]

7.2.1 Rozhrani RS-232/RS-485 s |—_||:b =

Pro sériova rozhrani je vyuzit kandl COM1 modulu FCPU-04. Stopbit length [T7 3]

Kanal umozriuje fizeni toku aktivaci signdlu RTS po dobu, kdy
modul vysila data na sériovou linku.

Jednotka FCPU-04 musi byt osazena pfidavnym modulem
prevodniku RS-485 (nebo RS-422) v pfipadé, Ze je vyzadova-
na komunikace pres toto rozhrani. Piggyback musi byt nasta-
ven na fizeni vysilani signdlem RTS.

Parametry komunikace po sérioveé lince Ize nastavit v konfigu-
raénim menu jednotky v tomto rozmezi:

komunikacni rychlost 4,8 + 38,4 kBd,

parita suda / licha | bez parity,
pocet stopbitt 1+2,

podet datovych bitd 7+8,

komunikacni timeout 1 + 255 ms.

7.2.2 Rozhrani Ethernet

Komunikace po Ethernetu probiha bud protokolem UDP ne-
bo protokolem TCP/IP. Jednotka FCPU-04 vzdy ocekava spo-
jeni na lokalnim portu 1998 jako TCP/IP server. Na lokalnim
portu 1999 ocekava pfichozi zpravy protokolem UDP. V obou
pfipadech v tomto rezimu jednotka pfedava pfijaté zpravy na
sériovou linku a v pfipadé, Ze se do doby dané parametrem ti-
meout objevi na sériové lince paket s odpovédi, pfeposle ho
stejnym protokolem a IP adresou na port odesilatele pfijaté
zpravy (vyzvy).

V pfipadég, Ze je jednotka FCPU-04 nastavena jako aktivni, je
mozné nastavit IP adresy protéjSich stanic a zaroven cilové
porty. Typ spojeni mdzZe byt pro véechny protéjsi stanice nasle-
dujici:

* disabled — zprava nebude této stanici posildna,

* enabled TCP/IP — tato volba je mozna pouze pro jednu
protistanici, spojeni je navdzano a data jsou prfendSena
protokolem TCP/IP,
enabled TCP/IP + ping — jako predchozi, navic je kazdych
8 sekund posildn této protistanici PING pro udrzeni pro-
pustnosti trasy,
enabled - zprava je vyslana protistanici protokolem UDP,
enabled + ping — jako predchozi, navic je kazdych 8
sekund posilén této protistanici PING pro udrzeni propust-
nosti trasy.

Funk&nost pfipojeni k Ethernetu je mozné ovérit sluzbou
PING. Jednotka FCPU odpovida na pakety typu ICMP/echo,
které vyuziva sluzba PING.

Timeout [ms]: |1 0
Starel |

Obr. 71: Stranka setupu

7.2.3 Konfigurace

Konfigurace se provadi na rozhrani Ethernet pomoci HTTP kli-
enta (internetového prohlizece). V internetovém prohlizeci se
zvoli IP adresa jednotky FCPU-04 (vychozi adresa je
192.168.222.241) a adresar setup (napf. 192.168.222.241/se-
tup). Prohlize¢ zobrazi konfiguraéni formular jednotky (viz obr.
71) vyplnény sou€asnymi hodnotami nastaveni. Hodnoty Ize
béznym zplisobem editovat a nakonec uloZit do jednotky stis-
kem tlacitka ,Store!”. Uspésné ulozenikonfigurace je potvrze-
no zpravou ,Stored successfuly”.

V prvni ¢asti formuldre se vyplniuje vlastni IP adresa jednotky
FCPU, MAC adresa a parametry intranetu — maska a adresa
brany. V pfipadé, Ze jednotka FCPU nebude navazovat spoje-
ni mimo lokalni sit, nemusi byt adresa bréany vyplnéna skutec¢-
nymi udaji. V dalsi ¢asti je mozné vyplnit IP adresy a Cisla vzda-
lenych portl protistanic a typ navazovéni spojeni popsany v
pfedchozim odstavci. Nakonec je mozné nastavit parametry
sériové linky. Nastaveni je popsano v odstavci o rozhrani
RS-232/RS-485.

UDAJE PRO OBJEDNAVKU
Typ Obj. ¢islo Modifikace
EI5404.0x pIna verze
FCPU-04
EI5404.1x bez Ethernet, USB a RTC

,X“Vv objednacim c&isle urcuje:
0 — deska bez drzaku
1 — drZék pro montaz na panel
2 — drZak pro montazZ na listu DIN
Doplriky:
P232, P422, P485 — prevodniky piggyback pro sériové kanaly

-38 -
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8 SUPERCOM - UNIVERZALNI KOMUNIKACNI PROCESOR

8.1 Zakladni charakteristika

SuperCom (obr. 72) je univerzalni progra-
movatelny komunikacni adaptér, jehoz jad-
rem je mikroprocesorovy modul MCPU-01
se séroivymi kandly COMO0 az COM2 samos-
tatné vyvedenymi v dolni ¢asti desky adap-
téru. Kandl COMO ur¢eny predevsim pro do-
wnload programu do MCPU-01 a je
dostupny také na devitipinovém konektoru
CANON pro snadnéjsi pfipojeni k pocitaci
PC. SuperCom obsahuje 4 1/O pozice (mo-
hou byt osazeny ,piggy” pfevodniky sério-
vych rozhrani nebo 3 z nich ,,piggy“ moduly
bindrnich vstupl nebo vystupl), fadice
sbérnice CAN a sité Ethernet, obvody PIO
véetné paralelniho portu LPT pro pfipojeni
tiskarny a dva volné pouzitelné prepinace —
SW1 (4 posuvné) a SW2 (otoc¢ny s rozsahem 0 =+ F). Pohled
na adaptér je na obr. 73, blokové schéma je na obr. 74.

8.1.11/0 pozice 0 + 3

Pozice obsahuji konektory, do kterych se vsazuji moduly ,,pig-
gy“ prevodnik( sériovych rozhrani nebo bindrnich vstupt/vy-
stupd. Do véech ¢tyfech pozic (konektory XC2 az XC5) je moz-
né osadit prevodniky sériovych rozhrani. Vystupy prevodnik(
jsou vyvedeny na Sroubovaci konektory XC10 az XC13. Do po-
zic 0, 2 a 3 (konektory XC6 az XC8) je mozné osadit moduly bi-
narnich vstupd PBI-11/12 nebo moduly binarnich vystupd
PBO-11/12. Moduly zaijistuji galvanické oddéleni vstupl nebo
vystupd.

8.1.2 Sériové kanaly COMO az COM2

Jednd se o sériové kandly mikroprocerového modulu
MCPU-01, které jsou pro snadnéjsi pfipojeni vyvedeny na
Sroubovaci konektory XC15 + XC17. Kandl 0 je jesté vyveden

Obr.

8x LED bindrnich vystupt Piggy modul

bindrnich vystup

Piggy prevodnik
sériovych rozhranf
Konektor sériového

Konektor Konektor sériového

Procesorovy

" 1]
SEERERESEE |

72: Pohled na komunikacni procesor SuperCom

na konektor Canon XC19 kvdli snadnéj$imu propojeni s PC a
ma propojeny vyvody 1, 4 a 6. Zapojeni vyvodd konektord jed-
notlivych kanall je v ndsleduijici tabulce:

Pin COMO COM1 COM2
XC15 XC19 XC17 XC16
1 RXD 1+2+4 * +RXD +RTS
2 RTS TXD —-RXD -RTS
3 TXD RXD +TXD +TXD
4 CTS 1+2+4 * —TXD -TXD
5 GND GND SG1 +RXD
6 1+2+4 * —RXD
7 CTS COM1 je s RST
8 RTS | Saoslenin | GND
9 nc +CTS
10 * spojeny piny 1, 2a 4 -CTS
Piggy prevodnik Piggy modul 8x LED bindr-

sériovych rozhranf binarnich vstup( nich vstupd

Konektor sériového Konektor sériového

sbérnice CAN kandlu 3 kanalu 4 modul MCPU-01 kanalu 5 kandlu 6
XC9 xc10\ xc11\ / XC12 /xc13
v v v \4 v
XC2B 1 \ XC5B / 1
1 [ [ 1
xces| | BEBEE  [xcec XC3B » XC4B T lyces] _|xcec
JP1 XC7B XC7C
LI I A A B}
L I O A A |
XC LI I I I I I B | = = . -
21
EEEEEEEER
XC6A XC3A imEmmammm
XC2A 1 1 XCpA ! XC5A
o B XC1D L . !
A1 A2 A3 A4 B1 B2 B3 B4 T ﬁﬁj C1 C2C3C4 D1 D2 D3 D4
L 7 P @D e 18 11 9 7 5 3 1
s XC19 L L 3
54321 5 S ‘
eoc0o00 25 23 21 19 17 15
YY) XC20
9876
A A A A
XC14 \xc15 XC16/ XC18 \

Konektor sériového
kanalu 2 (MCPU-01)

Konektor sériového
kanalu 0 (MCPU-01)

Konektor sbérni-
ce CAN (PL2)

Konektor napajeni Programovatelné prepinace

Konektor sériového kanalu 0 (MCPU-01)

Konektor LPT
pro tiskarnu

Konektor sériového
kandlu 1 (MCPU-01)

Konektor Ethernet

Obr. 73: Rozmisténi prvki na desce procesoru SuperCom
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CAN COM3 COM4

COM5 COM6

© — o [}
. 3 [0} (] ]
= Q o O .
JP1 S Prevodnik N Prevodnik N Prevodnik| 5 Prevodnik
o sériového a sériového Q sériového a sériového
o rozhrani ) rozhrani o rozhrani o rozhrani
. Procesorovy ]
Radi¢ 2% y 2% i
CAN UART modul UART
CAN ﬁ Systémova sbérnice ﬁ MCPU-01 Systémova
sbérnice
Stabi- 0y 13 11 9 7 5 3 1
lizator COMO Radi¢
o Ethernet
25 23 21 19 17 15
LPT
COM2 COoM1
. — RJ45
10BaseT
Napajeni COomMo ComM2 COM1 Ethernet

Obr. 74: Blokové schéma procesoru SuperCom

8.1.3 Sériové kanaly COM3 az COM6

Jsou tvoreny dvéma dvojitymi obvody UART pfipojenymi na
systémovou sbérnici MCPU-01. Vystupy obvodU jsou pfivede-
ny na 1/O pozice 0 + 3. Do vSech pozic je mozné vlozit
piggy-backy sériovych rozhrani's vystupem RS-232, RS-422 a
RS-485 (s omezenim je mozné pouzit pfevodniky pro proudo-
vou smycku 20 mA a pro RS-422 v provedeni GE a GPE).
VSechny prevodniky mimo P232N/NE zajistuji pIné galvanic-
ké oddéleni. Mohou mit vestavény ménic, ktery zajistuje galva-
nicky oddélené napajeni vystupni strany z napajeciho napéti
vstupni strany. Na vystupy kazdého kandlu UART jsou pfipoje-
ny ¢tyfi diody LED (A1+4, B1+4, C1+4 a D1+4) indikujici sig-
naly RXD, TXD, RTS a CTS kazdého kanalu. Nasleduijici tabul-
ka uvadi zapojeni vyvodl konektorl piggy modull XC2B+5B
a jejich vyvedeni na svorky XC10-+13:

pin pin oznaceni signalu
XC10+13| piggy RS-232 | RS-422 | RS-485 | 20 mA

= 1 DCD") -DCD2 — lout
1 2 +5V +5V +5V liout
= 3 SG +DCD?2 — Uine
2 4 SG SG SG Uing
= 5 = -DTR2 — =
= 6 = +DTR2) — =
3 7 RTS -CTS — RxD+
4 8 — +CTS — —
5 9 CTS —RxD —RxTxD RxD-
6 10 = +RxD | +RxTxD TxD-
7 11 RxD -RTS — —
8 12 DTR") +RTS — TxD+
9 13 TxD -TxD —RxTxD —
10 14 — +TxD +RxTxD —

8.1.4 Binarni vstupy / vystupy

galvanicky oddélenych vnéjsich svorkovych desek. Zapojenfi
konektord XC6A+8A je v nasledujici tabulce:

Pin XC6A XC7A XC8A Pin XC6A+8A
1 P2.0 PAO PBO 2 +5V
3 P2.1 PA1 PB1 4 +5V
5 P2.2 PA2 PB2 6 GND
7 P2.3 PA3 PB3 8 GND
9 P2.4 PA4 PB4 10 GND
11 P2.5 PA5 PB5 12 i
13 P2.6 PA6 PB6 14 IDO
15 P2.7 PA7 PB7 16 ID1
17 SIDO SID1 SID2 18 ID2

Na konektor XC6A /O pozice 0 je vyvedeny brana P2 radice
sbérnice CAN, na konektor XC7A 1/0O pozice 2 je pfivedena
bréna PA obvodu 8255 a na konektor XC8A I/O pozice 3 je pfi-
vedena brana PB obvodu 8255. Na konektory XC6B+8B a
XC6C+8C je privedeno vnéjsi napajeci napéti z vyvodi 1 (Ucc
na XCxC) a 2 (GND na XCxB) konektor XC10, 12 a 13.
Pfipojeni modulu PBI-11 ke vstupnim svorkam XBI-11 je prove-
deno desetizilovym plochym kabelem se zariznutym konekto-
rem PFL10. Propojeni modulu PBO-11 s reléovymi vystupy
XBO-11 je provedeno také desetiZilovym kabelem s konekto-
rem PFL10.

8.1.5 PIO - binarni vstupy/vystupy a LPT

Obvod PIO je tvofen obvodem 8255. Brana PA je pfivedena na
konektor XC7 1/0 pozice 2 a na konektor XC20 (datové bity
portu LPT). Branu PA je mozné pouZit pro komunikaci po por-
tu LPT nebo jako bindrni vstupy/vystupy. Brdna PB je privede-
na na konektor XC8 1/O pozice 3 a je uréena pouze k pouziti ja-
ko binarni vstupy/vystupy. Bréana PC je pfivedena na konektor
XC20 a slozi jako fidici signaly portu LPT. Zapojeni vyvodU ko-
nektoru XC20 je v tabulce:

Pozice 0, 2 a 3 maji konektory oznatené XC6A-+8A, Pin Funkce Pin Funkce Pin Funkce
XC6B~+8B a XC6C+8C. Zapojeni konelldo_rfj vsech pozic je 1 STROBE 7 PA5 13 | SELECT
.shod.n.e. Iforje.kmf XCxA obsahUJe datove§|gnaly. |P0+2 jsou 5 PAO 8 PAG 14 | AUTOFEED
identifikacni signaly typu 1/O piggy (spole¢né pro vSechny po- —_—
zice). SIDx je vybérovy signal samostatny pro kazdou pozici < EAl 2 = Yo la ERROR
/0 piggy. Po restartu mikropoéitaé nastavuje jednotlivé signé- |~ 4 PA2 10 | ACKNLG 16 INIT

ly SIDx kazdé pozice a na vstupech ID0-+ID2 rozpoznava typ 5 PA3 11 BUSY 17 SLCTIN
osazeného modulu 1/O piggy. Na konektory XCxB aXCxC je 6 PA4 12 PE 18+25| GND
pfivedeno pouze napdjeci napéti jednotky Un pro napdjeni
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8.1.6 Sit Ethernet
Adaptér je osazen Ethernet fadi¢em RTL8019AS. Signal z
fadiCe je pfes oddélovaci transformator veden na konektor
XC18 typu RJ45. Radi¢ podporuje rychlost prenosu 10 Mbps
(10 BaseT). K indikaci chovani radiCe slouzi LED diody
E1 + E3.

8.1.7 Sbérnice CAN

v Sbérnice CAN je vyvedena jednak na

Unap 1 2 $roubovaci konektor XC9, jednak na de-
GND 8 4 setikolikovy konektor XC21, jehoz zapo-
B jeni je vidét na obrdzku vlevo. Na tento
CANH | o gf konektor je také pfipojeno napdjeci na-
CANL 57 8 péti adaptéru a je urcen predevsim pro
9._.1; pfipojeni perifernich jednotek PROMOS

Line 2. Jsou-li pouZity jednotky s reléovy-

mi vystupy, jejich napdjeci napéti je roz-
hoduijici pro volbu napajeciho napéti adaptéru.

Na desce adaptéru je téz umistén termindtor sbérnice, pfipojit
ho Ize spojenim kolikl propojky JP1.

8.1.8 Piepinace SW1 a SW2
Jsou volné pouzitelné prepinace (napf. adresy adaptéru pro
sériové kanaly nebo CAN), z nichz kazdy umoziiuje nastavit
hodnoty v rozmezi 0 + 15.

8.2 Technické udaje

Napadjeci napéti 10V +30V
Spotreba (pIné osazeni v¢. piggy s GO) max. 8 W
Rozsah pracovnich teplot -10°C +50°C
Rozméry zékladni desky 100 X 240 mm

Napdjeci napéti se pripojuje na konektor XC14 — na vyvod 1 +Ucc
a na vyvod 2 GND. Vyvod 3 umoZriuje pfes kondenzator 4,7 nF
stfidavé ukostfit spolecny vodi¢ napajeni (GND).

UDAJE PRO OBJEDNAVKU
Typ Obj. ¢islo Popis
SuperCom EI5714.0x zakladni deska SuperCom (bez procesorového modulu MCPU-01)
e EI5701.63 procesorovy modul pro zékladni desku SuperCom 1 MB SRAM / 1 MB Flash
EI5701.65 procesorovy modul pro zakladni desku SuperCom 1 MB SRAM / 512 KB Flash

X v objednacim ¢isle urcuje: 0 — deska bez drZaku, 1 — drZak pro montdZ na panel, 2 — drZak pro montdz na listu DIN
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